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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiyania i Odbioru Rob6t Budowlanych
(STWIORB) @ wymagania dotyege wykonania i odbioru robot zgdanych z zadaniem pn. ,Budowa
wodocihgu w miejscowsci Ropienka”

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna (STWIORB) jest stosowanko jalokument w pospowaniu przetargowym

i przy wypetnieniu umowy na wykonanie robét zmanych z realizagjprzedsiwzigcia wymienionego w
pkt. 1.1. STWIORB 1 ,Wymagania ogoélne”.

1.3. Zakres robét obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obegnuymagania ogélne prowadzenia wszelkich robot
zwigzanych z wykonaniem inwestyciji.

1.4. Okreslenia podstawowe

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob#viera okrélenia podstawowe, ktdre syt map
ujednoliceniu interpretacji tych pgij przez uczestnikdw procesu inwestycyjnego.

Ponizej zdefiniowano zasadnicze oklenia podstawowe, wspdlne dla wszystkich Specyjikac
Technicznych. W kadej ze szczegdtowych Specyfikacji Technicznych initeivane g réwniez inne
dodatkowe okrédenia charakterystyczne dla danej specyfikaciji.

Wymienione poriej okrglenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

« aprobata techniczna— pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwiergtzajjego przydatrié do
stosowania w budownictwie,

+ budowla - kazdy obiekt budowlany niedolacy budynkiem lub obiektem matej architektury,

« budynek —obiekt budowlany, ktory jest trwale zygiany z gruntem, jest wydzielony z przestrzeni za
pomoa przegrod budowlanych oraz posiada fundamentyh,dac

« dokumentacja budowy — dokumentacja, na kirsklada si: pozwolenie na budowwraz z
zakhczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, pkotp odbioréw czsciowych i
koncowych, a take rysunki i opisy stegce realizacji obiektu, operaty geodezyjnegkeh obmiaréw,
a w przypadku realizacji obiektow metoghontau - rowniez dziennik montau,

« dokumentacja powykonawcza— dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dakgmi
w toku wykonywania robét oraz z wprowadzonymi gexyjigymi pomiarami powykonawczymi,

« droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lutigpo pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zgzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu,

« droga tymczasowa (montaowa)— droga specjalnie przygotowana, przeznaczona dampeojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawiize&ana do usugtia po jego

zakaiczeniu,
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« dziennik budowy — dokument dostarczony Wykonawcy przez Zamagego prowadzony przez
Wykonawe na Placu Budowy zgodnie z wymaganiami art. 45wgsfrawo Budowlane,

« dziennik montazu — dokument przebiegu rob6t budowlanych polgnajh na montau okr&lonego
obiektu budowlanego lub jegoszi, oraz zdarzei okoliczngci zachodzcych w toku wykonywania
tych robdét, co jest okéone w art. 45 ust. 1 Prawa Budowlanego,

« kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua umowy,

+ ksiazka obmiaréw — dokument prowadzony przez Wykonawma Placu Budowy zgodnie
zwymaganiami art. 3 ust.l ustawy Prawo Budowlaséyzagcy do wpisywania obmiaru
wykonywanych rob6t w formie wylicze szkicéw i innych zalcznikow,

« materialy — wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania robét, zgodne z Dokument&tpjektove
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pingestora,

« nawierzchnia — warstwa lub zespdt warstw ghcych do przejmowania i rozkladania odyein
od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu,

+ niweleta — wysokdciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w 0si
przewodu, kanatu, itp.,

« odpowiednia (bliska) zgodnéé¢ — zgodnd¢ wykonywanych robo6t z dopuszczonymi tolerancjami,
a j&li przedziat tolerancji nie zostat okteny — z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t budowlanych,

+ operat geodezyjny — dokumentacja techniczna powstata w wyniku prac dgeginych i
kartograficznych podlegaga obowazkowi zgtaszania i przekazywania donBavowego Zasobu
Geodezyjno — Kartograficznego,

+ pas drogowy— wydzielony liniami rozgraniczggymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowyzmadwnie obejmowad teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzen chrongcych ludzi i srodowisko przed uegliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze,

+ pozwolenie na budow — decyzja administracyjna zezwalz na rozpoezie i prowadzenie budowy
lub wykonanie rob6t budowlanych innychz fiudowa obiektu budowlanego,

+ prawo do dysponowania nieruchomeécia na cele budowlane- tytut prawny wynikajcy z prawa
wiasngci, wytkowania wieczystego, zay@u, ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku
zobowhzaniowego, przewidage uprawnienia do wykonania robo6t budowlanych,

« projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczraldza autorem Dokumentacji Projektowej,
« przedmiar rob6t — wykaz robot z podaniem ich #oi w kolejncici technologicznej ich wykonania,

« Przetargowa Dokumentacja Projektowa —cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu lpdacego przedmiotem robdt,

+ przewod wodocagowy rozdzielczy- przewdd wodoagowy doprowadzary wodt od przewodu
magistralnego do przy¢zy domowych i innych punktéw czerpalnych,

+ rekultywacja — roboty majce na celu upogzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
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naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego,

« roboty budowlane — budowa, a tale prace polegafe na przebudowie, momtg remoncie
lub rozbiérce obiektu budowlanego,

. teren budowy — przestrzé, w ktorej prowadzone gsroboty budowlane wraz z przestrzeni
zajmowan przez urzdzenia zaplecza budowy,

« wodociag - zespot wspotpracagych ze sob obiektéw i uradzer inzynierskich przeznaczony
do zaopatrywania ludioi i przemystu w wog,

« zadanie budowlane -€ze$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanaygia odebng catas¢ konstrukcyjn
lub technologiczy, zdolna do samodzielnego spetnienia przewidywanfutkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie ma polega na wykonywaniu robét zwkanych z budow modernizagj,
utrzymaniem oraz ochrgmwodociagu lub ich elementu,

« Zamawiajacy, Inwestor — podmiot lgdacy inwestorem zadania inwestycyjnego i przyjnoyj
zadanie po wykonaniu i odbiorze do eksploataciji,

« zasuwy - armatura wbudowana w ruragi stuzaca do zamkricia doptywu wody dla wyczenia
uszkodzonego lub naprawianego odcinka raggi

1.5. Ogd6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za j&kach wykonania oraz za ich zgodidoz Dokumentag)
Projektova, STWIORB i poleceniami Zamawigjego.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okr&onym w dokumentach umowy przedea Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawinym administracyjnymi (dziennik budowy,
pozwolenie na budogworaz egzemplarz Dokumentacji Projektowe)).

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaa ochron wskazanych mu punktow pomiarowych do chwili
odbioru kaicowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gggae Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Projekt budowlany ¢dzie zawierat rysunki, obliczenia i dokumenty zgeda wykazem podanym
w szczegotowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnd¢ robot z Dokumentac Projektows i STWIORB

Dokumentacja Projektowa, STWIORB oraz dodatkowe udwdnty przekazane Wykonawcy
przez Zamawiacego i Projektanta stanoyicze$¢ umowy, a wymagania wyszczegOlnione w &ho
jednym z nich $ obowizujace dla Wykonawcy tak jakby byly zawarte w catej dimlentaciji.

Wykonawca nie me wykorzystywéa bledow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych,

a o ich wykryciu winien natychmiast powiadémZamawiajcego, ktory dokona odpowiednich zmian
i poprawek.
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W przypadku rozbienosci, opis wymiarow jest waniejszy od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabialzgodne z DokumentacProjektovg i STWIORB.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STWIORBedy uwazane za wartiei docelowe, od
ktérych dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatlu tolerancji. Cechy materiatéw i
elementéw budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie magprzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z Dokumentadprojektove lub STWiIORB
i wplyna na niezadowalaga jakas¢ elementu budowli, to materialy zostamasgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowrzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientawveealizacji kontraktu,
az do zakdczenia i ostatecznego odbioru robot.

Wykonawca, na swoj koszt, zapewni dozor budowy zéglecza stosownie do potrzeb.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywal tymczasowe wdzenia zabezpieczme, w tym:
ogrodzenie, pacze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, azeaklozorcoéw i wszelkie innérodki
niezlzdne do ochrony rob6t i wygody spoteczaio

Wykonawca dokona zabezpieczenia terenu budowy zhomamiem najwyszej starannioi

i uwzglednieniem specyfiki obiektow i ich przeznaczenia.niésie on rownig odpowiedzialné
za utrzymanie publicznego ruchu drogowego przey cahs trwania robdét do dnia ich zaékaenia
oraz kaxcowego odbioru. W celu zapewnienia bezpiésa®a ruchu kotowego i pieszych, Wykonawca
wykona na czas trwania rob6t objazdy, azéakdostarczy i utrzyma wszystkie wdzenia shiace
tymczasowemu zabezpieczeniu robot takie jak ogmuezeznaki ostrzegawcze oraz agzenia
sygnalizacyjne. Koszt wykonania objazdéw nie stanpwzedmiotu odgbnych rozliczé finansowych
i powinien zost& uwzgkdniony w cenie umowy. Przez caly okres trwania tabigkonawca zapewni dofpr
widoczna¢ tym ogrodzeniom oraz znakom, dla ktérych jest iezimdne ze wzgldow bezpieczestwa.
Wszystkie znaki, ogrodzenia oraz agizenia do wykonania zabezpietzausz zost& zatwierdzone przez
Zamawiajcego.

Rozpoczcie robdt zostanie ogtoszone przez Wykonawpublicznie i w  sposdb uzgodniony
Z Zamawigjcym.

Wykonawca umigci tablice informacyjne na caty okres trwania robot

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowrs.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowd, w czasie prowadzenia robot, wszelkie przepisydate
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robo6t Wykonawca:

* bedzie utrzymywat teren budowy i wykopy w stanie exdy stojcej,
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* podejmie wszelkie uzasadnione kroki pgt@ na celu stosowanieg¢sdo przepiséw ochrony
srodowiska na terenie budowy i jej zapleczu,

* bedzie unikat uszkodze oraz utrudnié (zanieczyszczenia, hatas itp.) w prawidiowym rogwo
funkcjonowaniu spotecistwa, wynikagcych z prowadzonych na terenie budowy d#iata

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgdl na:
» lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, skladowisk, ukopdévogaiojazdowych,
» $rodki ostr@naosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekbw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
— zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscia powstania pzaru.

Ewentualne optaty i kary za przekroczenie w trakoie6t norm okrdonych w odpowiednich przepisach
dotyczcych ochronyrodowiska naturalnego Wykonawca poniesie w ramasiztéw wtasnych.

1.5.6. Ochrona przeciwp@arowa
Wykonawca bdzie przestrzegat przepisdw ochrony przecizgoowe;.

Wykonawca bdzie dbal o sprawré sprztu przeciwpgarowego zlokalizowanego na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, miebpkeh i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢rg skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone
przed dostpem o0sdb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaogarem powstatym w rezultacie
realizacji robét lub wywotanym przez personel Wyaary.

1.5.7. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji nadziemnej i za wdzenia podziemne, takie jak rurggi,
kable itp. Realizator przedsiziecia uzyska od odpowiednich wtadzedacych wiacicielami lub
administratorami tych ugglzeh, potwierdzenie planu ich lokalizacji dostarczonggaez Zamawiagcego.
Wykonawca zapewni wégiwe oznaczenie i zabezpieczenie instalacji oraadzen przed uszkodzeniem
podczas trwania budowyWykonawca uzgodni, z administratorami adzen i sieci, terminy prac oraz
ponoszenie kosztéw ich eksploatacji w gziu z robotami.

O przypadkowym uszkodzeniu instalacji nadziemndgcisi urzdzen podziemnych Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi wiaicieli oraz lgdzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Koszty naprakrye Wykonawca.

Dla zada objetych stref ochrony konserwatorskiej nale zachowa warunki wynikajce z uzgodnie
zawartych w dokumentacji projektowej. Wykonawca raktie wykonywania rob6t ziemnych zapewnieni
nadzor wiaciwego terenowo Konserwatora Zabytkow (nadzoér aridggczny) nad prowadzonymi robotami
i poniesie koszty petnienia tego nadzoru.

Wykonawca zobowazany jest zgtosido Zamawiggcego informagj o koniecznéci zawarcia odpowiednich
umow/uzgodnigé z instytucjami / administragjobszaréw chronionych, zamkbjch, lenych i innych gdzie
8
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wymagane $ umowy na umieszczenie ygdzer obcych. Zgloszenie powinno nggic odpowiednio
wczesnie aby zapobiec przestojom spowodowanym brakiewypszych uzgodnie

1.5.8. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedbie przestrzegat przepiséw dotycych bezpieczestwa i higieny
pracy.

Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ergecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz niespetni@ych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idagzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez w celu ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orkz zhpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafyaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgorobét, a take materiatdbw i spktu wywanego do roboét
poczwszy od daty rozpoezia prac budowlanychzalo daty ich zakeczenia.

Wykonawca bdzie utrzymywat roboty do czasu odbioru ostatecaneg

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie, nasmjakoszt, urgdzen i obiektow tymczasowych
zlokalizowanych na terenie budowy oraz jego zaglegonadto ponosi on kosztyzgaia wody i energii
elektrycznej w okresie realizacji robot.

1.5.10. Zgodné¢ robot z Przepisami Prawnymi oraz obowazujacymi Normami

Wykonawca zobowjzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralvi&adze miejscowe
oraz wszelkie inne przepisy i wytyczne, ktdeeve jakikolwiek sposdb zwgzane z robotami. Wykonawca
bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tycdw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bdzie przestrzegat prawa patentowegociddie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aolizea lub metod.

Do obowizkow Wykonawcy nalee¢ beda takze inne obowgzki nieopisane w STWIORB, a ktérectg keda
w projekcie umowy.

1.5.11. Nazwy i kody robét budowlanych olgitych przedmiotem zaméwienia

Zgodnie z rozporgzeniem Komisji (WE) nr 213/2008 z dnia 28 listopa2D07 w sprawie Wspoélnego
Stownika Zamoéwié (CPV) przedmiot zaméwienia obejmuje dziat robotydbwlane - CPV 45000000-7
obejmupcy nas¢pujace grupy, klasy i kategorie:

Grupa:45100000-8rzygotowanie terenu pod budew
» Klasa 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbid@iektow budowlanych; roboty
ziemne
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Kategoria45111000-8 Roboty w zakresie burzenia; roboty pigm

Grupa:45200000-Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletmibktow budowlanych lub ich
Cze$cCi
oraz roboty w zakresiedgnierii ladowej i wodnej
» Klasa 45220000-5 Roboty iynieryjne i budowlane
Kategoria:45222223-8 Wymiana nawierzchni drogowej

+ Klasa 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy oaiggow, linii
komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotridéolei; wyrownywanie
terenu
Kategoria:45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowyciggdw, cagow
komunikacyjnych i linii energetycznych

2. MATERIALY

2.1. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozvipled widcicieli i odnagnych wiadz, na pozyskanie
materiatéw z jakichkolwiekrédet miejscowych wiczagc w tozrédia wskazane przez Zamawdieggo i jest
zobowhgzany dostarcayZamawiajcemu wymagane dokumenty przed rozgoem eksploatacjirddia.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakégciowych stosowanych
materiatdbw bez wzghtu nazrédto ich pochodzenia.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwmane
z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, ukopdw oraz miejsc pozyskam@asku izwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce @raywracaniu stanu terenu sprzed rozgo@z Robot.

Wszystkie materiaty, pozyskane z wykopow na terenigowy, lgdg wykorzystane na miejscu. Wykonawca
nie kpdzie prowadzizadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszéheigne
w dokumentach umowy.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyetj. do czasu, gdy ¢dola one potrzebne
do przeprowadzenia robét, byly zabezpieczone pzatieczyszczeniem oraz zachowaty swigkos¢

i whasciwosci.

Czasowo sktadowane materiatgdg zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
Z Zamawiagcym lub poza terenem budowy w miejscach zorganipgala przez Wykonawc

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie sprawnego sptua, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot.
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llo§¢ uzytego sprztu i jego wydajnéé, zagwarantwj przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, STWIORB, a takzapewnj zakaiczenie robot w terminie
wymaganym umow Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania roboét dulzie
utrzymywany w dobrym stanie i w gotowa do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroégodowiska

i przepisami dotycgcymi jego wytkowania. Wykonawca ponosi pghodpowiedzialnét za sprzt wkasny

i wynajety.

Wykonawca jest zobowzany do dostarczenia kopii dokumentow potwiergiaaih dopuszczenie spitn
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT MATERIALOW

Wykonawca jest zobowkany do stosowania sprawnych technicziiedkéw transportu, ktore ¢da
odpowiednio dobrane do rodzaju i wietko transportowanego materiatSrodki transportu nie wphm
niekorzystnie na jakd wykonywanych robét i wkgiwosci przewaonych materiatow.

Dobrana ilé¢ srodkow transportu zapewni przeprowadzenie robétdago z zasadami okdlenymi
w Dokumentacji Projektowej, STWIORB, a f&kzagwarantuje dopetnienie terminu gkveego umow.

Wykonawca ponosi pedrodpowiedzialnéc za wtasny i wynagty sprzit uzywany do transportu.

Podczas ruchu na drogach publicznych pojazelgs spetnid wymagania dotyege przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych geéi na osie i innych parametréw technicznyShodki
transportu nieodpowiadaie wymaganiom dopuszczalnych cjzen na osie mog by¢ dopuszczone
pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwat na bigco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia epowane
poruszaniem gijego pojazdow po drogach publicznych oraz na digjielz do terenu budowy.

Wykonawca we wtasnym zakresie odtransportuje gmiadmiar objtosci gruntu z wykopu na wysypisko
komunalne z uwzgtinieniem po swojej stronie kosztéw sktadowania.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ralgétinie z umow, za jaké¢ stosowanych materiatow
i wykonywanych robét, za ich zgod§toz Dokumentagj Projektovs oraz wymaganiami STWiORB.

Wykonawca ponosi odpowiedziak®o za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgso
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramitreymi okrélonymi w Dokumentaciji Projektowe;j.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robo6t i materiatow

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakaosci robot i materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie
i wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek, badamateriatdbw i przeprowadzania préb
wytrzymatasiciowych oraz robét. W przypadku, gdy nie zostab@éneslony, Zamawiajcy ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie robét zgodnie z umew
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Wykonawca zagwarantujeze wszystkie stosowane gdzenia i spret badawczy posiadaj wazng
legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm okéjacych procedury
bada.

Zamawiajcy bedzie miat nieograniczony dagt do uradzen oraz laboratorium w celu ich ewentualnej
inspekcji. Zamawiajcy bedzie przekazywatl Wykonawcy informacje w formie mpisej o wszelkich
nieprawidtowdciach dotycgcych urzdzer laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedochgniecia te lgda tak powane,ze mog wptynaé ujemnie na
wyniki bada, Zamawiagcy natychmiast wstrzyma wykorzystywanie badanychenetow do robot i
zostam one dopuszczone dazycia dopiero wtedy, gdy nieprawidiowm zostag usunite i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakbtych materiatow.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem lhashateriatbw ponosi Wykonawca.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli jakéci poszczegolnych robodtetizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeam;
aby osigna¢ zatazong jakas¢ robot.

Wykonawca bdzie prowadzit pomiary i badania materiatbw orabatoz czstotliwoscia zapewnigjca

stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymiDakumentacji Projektowej i
STWIORB. Minimalne wymagania, co do zakresu liadéch czstotliwos¢ 3 okreslone w STWIORB,
normach i wytycznych.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Podczas prowadzenia robot wykorzystagesliylko te materiaty, ktére posiadaj

» certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&d z kryteriami
technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch,
oraz wigciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych,

» deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodn&i z Polslkk Normg lub z Aprobag Technicza w
przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Riejs
Normy inie g objte certyfikacj okreslona w wyzej
wymienionym podpunkcie, a ktére spetaiajymogi STWiORB.

W przypadku materiatdw, dla ktérych w/w dokumenty wymagane przez STWIORB, ¥@a partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowechla posiada wydary przez producenta dokumentgch w razie potrzeby wyniki
bada wykonanych przez niego. Jakiekolwiek materiatpr&tnie spetnj tych wymaga zostag odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy

6.4.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybovwdazujagcym w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do koa okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie dziennika
12
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budowy zgodnie z obowzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy - Kierowndadowy.

Zapisy w dzienniku budowy eolg dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robdt, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsioejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebtizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu z podaniem jej imienia i nazwiska oraz staska stibowego. Zapisy d¢ilg czytelne, dokonane
trwalg technilg, w porzidku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgd®ida oznaczone kolejnym numerem gnika,
beda rowniez opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Zamawigjego.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolnéci:
* dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
» dat przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,
» terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementéw robot,

» przebieg robot, trudrici i przeszkody w ich prowadzeniu, czas trwaniarizypzyny przerw
w robotach,

e uwagi i polecenia Zamawigjego, Projektanta,
» daty zaradzenia wstrzymania rob6t z podaniem przyczyny,

* zgtoszenia i daty odbiorow robot zanig@jch, ulegajcych zakryciu, a tate czsciowych
i ostatecznych odbioréw robot,

* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggch ograniczeniom
lub wymaganiom szczegolnym w zwku z warunkami klimatycznymi,

» zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych wraz z ichisem w Dokumentacii
Projektowej,

» dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robat,

» dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

» dane dotycgce jakdci materiatdw, sposobu pobierania prébek oraz wypizeprowadzonych
bada z podaniem danych osoby wykoacgj badania,

* wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z puden danych osoby wykomgej badania,

* inne istotne informacje dotygze przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wyjfmienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowydg przediaone

Zamawiagcemu i Projektantowi w celu ustosunkowania siwzgledem nich. Ich decyzje wpisane
do dziennika budowy Wykonawca podpisze z zaznaemenich przygcia lub okréleniem swojego
stanowiska.

Wopis Projektanta do dziennika budowy obliguje Wykanxe do ustosunkowania ¢i Projektant
13
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nie jest jednak strgnumowy i nie ma uprawniedo wydawania polegéVNykonawcy robot.

6.4.2. Ksihzka obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw
robot.

Obmiary wykonanych robot przeprowadza s sposob @gly w jednostkach przgfych w kosztorysie
i wpisuje do rejestru obmiaréw.

6.4.3. Deklaracje zgodnéi, certyfikaty

Deklaracje zgodniwi, certyfikaty zgodnéci materialdw, orzeczenia o jad@ materiatdw, recepty robocze
i kontrolne wyniki bada Wykonawcy stanowibeda zakczniki do odbioru robot.

6.4.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach 6.4.1. - 6.4.3astpujace
dokumenty:

* pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
» protokoty przekazania terenu budowy,

e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi,

e protokoty odbioru robdt,

» protokoty z narad i ustate

» korespondengjna budowie.

6.4.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &g przechowywane na jej terenie w miejscu odpowiedmabezpieczonym.
Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyeta zawsze dogpne dla Zamawiafego i przedstawiane do wgdl na jego
zyczenie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrélat faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie akDmentacj Projektove
i STWIORB oraz zostanie spadzony w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaigniu Zamawiajcego o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, na co nagp8idni przed tym uptywem tego terminu.

Wyniki obmiaru edg wpisane do rejestru obmiarow.

14
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Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w przedmiarze robét lub innym
dokumencie w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obgaki ukaiczenia wszystkich robat.

W przypadku ryczattowego sposobu zaplaty za wykmnawbdt, obmiar robdt sprowadzae sdo
szacunkowego okfkenia zaawansowania robot dla potrzeb wystawierdejggiowej faktury. W przypadku
robét wycenianych ryczattowo, podstavptatncci jest wartd¢ (kwota) podana przez Wykonagav
ofercie.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dlugaosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowe;.

Jesli STWIORB wiaciwe dla danych robot nie wymagaggo inaczej, obtosci beda wyliczone w metrach
szé&ciennych (), jako dlugéé pomnaona przezredni przekrdj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,ebdg wazone w tonach (t) lub kilogramach (kg) zgodnie
Z wymaganiami STWiORB.
7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvcleeli urzadzenia te lub spex
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadat wane wiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
robot.
7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed ¢@eiowym Ilub ostatecznym odbiorem odcinkow robot,
a takee w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w robotach. Obmiar robét zarikgch przeprowadza
sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza grzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru

oraz nieodzowne obliczenigdy wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich STWIORB, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
» odbiorowi robét zanikacych i ulegajcych zakryciu,
» odbiorowi czsciowemu,
e odbiorowi kaxcowemu,

* odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
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Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbior tej grupy robdt dnzie dokonany w czasie umiwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania og6lnego ppstrobot.

Gotowas¢ danej cegsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca poprzez deakan wpisu do dziennika
budowy ijednoczesne powiadomienie Zamagde@go. Odbior &dzie przeprowadzony niezwitocznie, nie
pézniej jednak nk w ciagu 5 dni od daty zgltoszenia wpisem do dziennikaokwydi powiadomienia o tym

fakcie Zamawiajcego.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Zamawigy na podstawie dokumentéw zawiajch
komplet wynikbw bada laboratoryjnych oraz w oparciu o przeprowadzoneiipoy, konfrontujc je z
Dokumentagj Projektovg, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci czesci wykonanych robaét.
Odbioru czsciowego robot dokonuje sivg zasad jak przy odbiorze tkmwym robét.
Odbioru rob6t dokonuje Zamawigly.
Odbiér ten bdzie dotyczyt kolejnych elementéw robdét i meo by podstaw do wystawienia faktur
czgsciowych
8.4. Odbior koncowy robot

8.4.1. Zasady odbioru k@cowego robot

Odbior ostateczny polega na ocenie rzeczywistegkomgnia robét w odniesieniu do ich §&, jakasci

I wartosci.

Calkowite zakaczenie robot oraz gotowd do odbioru kécowego kdzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadmi@m na gimie o tym fakcie Zamawiagego.

Odbiér ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia
przez Zamawiajcego zakaczenie robot.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaxzoprzez Zamawiagego, a zostanie
on przeprowadzony w obecitd Zamawiajcego i Wykonawcy. Komisja odbiesap roboty dokona
ich oceny jakéciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw baflai pomiaréw, oceny
wizualnej oraz zgodrigi wykonania rob6t z Dokumentadprojektovs i STWIORB.

W toku odbioru kécowego robét komisja zapozna i realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu, przegtlow przedodbiorowych, zwlaszcza w zakresie wykamani
robot uzupetniajcych i robot poprawkowych.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupeghtych wyznaczy komisja.
W przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t popawmgch lub rob6t uzupetniggych komisja mee

przerwa& swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru kmowego.
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W sytuacji, gdy stwierdzone wady lub inne naruszepbstanowik obowizujacej umowy obniaja
przewidziam przez Zamawiajcego zdolnéé uzytkowa wykonanych robot, Zamawigy maze:

» obnizy¢ wynagrodzenie Wykonawcy odpowiednio do clomiej wartdci uzytkowej,
technicznej
lub estetycznej robot,

» zazadat wykonania robot po raz drugi na koszt Wykonaweghowugc przy tym prawo
domagania sgi
od Wykonawcy odszkodowania za szkody lub naprawismkody wyniktej z optienia.

8.4.2. Dokumenty niezledne do przeprowadzenia odbioru kécowego robét

Podstawowym dokumentem niezlmym do dokonania odbioru ostatecznego robét jestokdt odbioru
koncowego robot, spogedzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru kacowego Wykonawca jest zoba@any przygotowanastpujace dokumenty:

* podstawow Dokumentagj Projektows z naniesionymi zmianami oraz dodatkpdokumentag,
jesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy,

 STWIORB (podstawowa z dokumentow umowy i ewentualnapetniajca lub zamienna),

» dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

» wyniki pomiaréw kontrolnych, protokoty batia prob,

» deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatow zgodnie z STWIORB,

* rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej,swietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazantych roboét
wiascicielom uradzen.

W przypadku stwierdzenia przez komishieodpowiedniego przygotowania dokumentacji do iadb
koncowego, Zamawigry w porozumieniu z Wykonawcwyznaczy ponowny termin odbioru ikmowego
robot lub termin uzupetnienia dokumentow.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydiotr@wizanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze kacowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4. ,Odbior koowy robot”.

9. OPIS ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ustalenia ogolne

Przy rozliczeniach naty kazdorazowo kierow& sig odpowiednimi ustaleniami zawartymi w umowie
pomicdzy Inwestorem a Generalnym Wykonawc
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Podstaw platnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednostk obmiarovg ustalon
dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztamygch wycenionych ryczattowo podstatatngci jest
wartas¢ (kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej lgdzie uwzgedniac wszystkie czynndi,
wymagania ibadania skladagp st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w STWIORB
i w Dokumentacji Projektowej.

Cena kosztorysowa wynika z formuty kalkulacyjnej:
Ck=R+(M+K2)+S+Kp+Z
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétidobejmowd:
* robocizre bezpgredna R,

* wartag¢ wzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy+Kz,

» wartas¢ pracy spretu wraz z narzutan®,

e koszty pdrednie i zysk kalkulacyjny. Kp i Z.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Ceny jednostki obmiarowej oldlene zostam na podstawie oferty Wykonawcy w oparciu o opraaowa
przez Projektanta przedmiar rob6t. Tabele nie wdaghjs robot tymczasowych — robét, ktore
sg projektowane i wykonywane jako potrzebne do wykdbaarobét podstawowych, ale niggotrzebne
Zamawiajcemu i § usuwane po wykonaniu robot podstawowych.

9.3. Warunki umowy i wymagania ogolne STWIORB 1

Koszt dostosowania esido warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w STWIORB 1 obejmuje
wszystkie warunki okidone w w/w dokumentach, a niewyszczegolnione w tagzgie. Koszty te ujmuje
Wykonawca w kosztach pednich.

9.4. Organizacja ruchu zasgpczego

Koszt organizacji ruchu obejmuje:

1. wdrazenie projektu organizacji ruchu zgatzego i wprowadzenie dalszych ewentualnych zmian,
uzgodni@ i zatwierdzé& wynikajgcych z posipu robdt,

2. ustawienie tymczasowego oznakowanigwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiaetstava ruchu,
3. oplaty dzierawy terenu, jeeli beda konieczne,

4. przygotowanie terenu.

Koszt utrzymania organizacji ruchu obejmuje:
1. oczyszczenie, przestawienie, przykrycie lub ugim tymczasowych oznakowgionowych, barier
i Swiatet,
2. utrzymanie ptynngei ruchu publicznego.
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Koszt likwidacji zastpczej organizacji ruchu obejmuje:
1. usun¢cie oznakowania,
2. doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz 2006r. Nr 156, poz. 1118 z4nd zm.)

2. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamfwigblicznych (Dz. U. z 2007 r. Nr 223, poz. 1655
oraz z 2008 r. Nr 171, poz. 1058).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z gd. zm.).

4. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i201 r. w sprawie dziennika budowy, monta
i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

Uwaga! Wszelkie roboty ujte w specyfikacji naley wykona w oparciu o obowgizujgce normy i
przepisy.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
STWIORB 2 - PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \iyinia i Odbioru Robo6t Budowlanych wymagania
dotyczce robot przygotowawczych zgvianych z ,Budow wodocagu z miejscowséci Ropienka”

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna (STWIORB) jest stosowanko jaokument w pospowaniu przetargowym
i przy wypetnieniu umowy na wykonanie robo6t zmanych z realizagj przedsgwziecia wymienionego w
pkt. 1.1. STWIORB 2 ,Przygotowanie terenu pod buglbw

1.3. Zakres robét obgtych STWIORB

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujyszystkie czynn&i umazliwiajace i magce na celu
przygotowanie terenu pod budewkreslona w pkt. 1.1.

W zakres robot przygotowawczych wliczono:
e odtworzenie trasy i punktow wysod@owych,
e usunkcie zagajnikdéw krzewow i drzew kolidigych z planowastrag sieci wodocigowej

» zdjecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu).

1.4. Okreslenia podstawowe
Wymienione poriej okr&lenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

e osnowa geodezyjna pozioma usystematyzowany zbiér punktéw, ktérych wzajenpoéozenie
na powierzchni odniesienia zostato gltoee przy zastosowaniu techniki geodezyjnej,

+ osnowa geodezyjna wysokgiowa — usystematyzowany zbior punktéw, ktorych wysgkav
stosunku do przgje] powierzchni odniesienia zostata oftoma przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej,

»  punkty gtébwne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowazgqoocatkowy i koncowy
punkt trasy,

» reper — trwaty znak geodezyjny o ustalonej wysétiovyrazonej w metrach n.p.m. i wspobanej
w uktadzie siatki niwelacyjnej patwowej,

e warstwa humusu— warstwa urodzajnej ziemidlinnej, nadajcej st do upraw rolnych.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWIORB zgjodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami, dokumentagjtechniczn oraz definiciami podanymi w STWIORB 1 ,Wymagania
0golne” pkt. 1.4. Okrdenia podstawowe.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgoditoz postanowieniami
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Kontraktu, DokumentagjTechniczrn oraz STWIORB.
Ogodlne wymagania dotygee robdt podano w STWIORB SST 1 ,Wymagania ogéjid. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgre materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania oraz sktadowanidgno w STWIORB 1
“Wymagania ogélne”, pkt. 2.

2.2. Podziat materiatow wykorzystywanych w pracaclyeodezyjnych

Materiatami stosowanymi przy pracach geodezyjnymtmiprowych i tyczeniags
- paliki drewniane drednicy 15-20 mm i diugei 1,5-1,7 m oraz érednicy 50-80 mm i dtugai 0,5 m,
- stupki betonowe lub rury metalowe dhégo0,5 m,

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktoyezdni).

2.3. Materiaty wykorzystywane do usungcia krzewow

Do zasypywania dotéw po usghjch krzewach nalg stosowa grunt spetniajcy wymagania opisane
w STWIORB 5 ,Roboty ziemne. Wykonanie zasypow.”

2.4. Materialy wykorzystywane do zdgcia humusu

Nie wystpuja.
Zdjety humus powinien hysktadowany z uwzgtinieniem jego ponownego wykorzystania po z&keniu

prac budowlanych

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB 1 “Wymagania ogdélne, pkt. 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Roboty zwizane ze stabilizagji oznaczeniem gtdwnych elementéw trasy oraz ropadtzpunktow
wysokaciowych lgda wykonywane ¢cznie.

Roboty pomiarowe zwrane z wytyczeniem oraz okkeniem wysokéciowym powyszych elementéw
trasy wykonywane dala specjalistycznym spggem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robot
(teodolity lub tachometry, niwelatory, dalmierzg;zki, taty, tamy stalowe).

Sprzt stosowany do prac pomiarowyckdzie gwarantowat uzyskanie wymaganej dokigdnpomiaru.
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3.3. Sprat do usuwania drzew i krzewéw

Do wykonywania rob6t zwizanych z ewentualnym usgoiem krzewow bda stosowane:
- koparki,

- Ciggniki,

- przyczepy dtaycowe,

- pity mechaniczne,

- spycharki.

3.4. Sprat do zdjecia humusu

Roboty zwizane z usultiem warstwy humusu nate wykona spychark lub recznie.

4. TRANSPORT

Ogodlne zasady dotygee transportu podano w STWIORB 1 “Wymagania ogqlpkt. 4.
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy v przewozi dowolnymisrodkami transportu.
Pockte gakzie mazna przewoz dowolnymisrodkami transportu.

Humus nalezy przemieszezazywajac spycharek. Bcznie usunjty humus, przeznaczony do powtérnego
zastosowania natg przetransportowataczkami, w sposob niepowoday jego uszkodzenia.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB yma&gania ogdélne”, pkt. 5.

Prace pomiarowe powinny 6yvykonane zgodnie z obogaujacymi instrukcjami GUGIK.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przejmie od Zamayge@go plansg tyczenia. W oparciu
0 materialy dostarczone przez Zamawgago, Wykonawca przeprowadzi obliczenia i pomiaggdgzyjne
niezkedne do szczegbétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowechla wykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca sprawdzi czy ¢dne terenu ok&one w Dokumentacji Projektowey ggodne z rzeczywistymi
rzgdnymi terenu. W przypadku stwierdzeniani@ pomedzy rzeczywistymi rgdnymi terenu a ggnymi
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Wykonawca powsat o tym Zamawiajcego. W zaistniatej
sytuacji uksztattowanie terenu nie ulegnie zmiatupoki Zamawiajcy nie podejmie odpowiednich decyzji.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z ré@nic rzzdnych terenu podanych w Dokumentacji Projektowe;j
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Zamaégjo, zostanwykonane na koszt Zamawiaggo.
Zaniechanie poinformowania Zamaweggo 0 niécistosciach w  dostarczonej  dokumentacji
jest rownoznaczne z finansowym afz@niem Wykonawcy.
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Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcygtls rozpoczte po zaakceptowaniu ich wynikow
przez Zamawiajcego.

5.3. Wyznaczenie punktéw na osi trasy

Tyczenie nalgy wykona w oparciu 0 DokumentagjProjektowg przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
panstwowej iinnej osnowy geodezyjnej okienej w Dokumentacji Projektowej oraz w oparciu o
informacje przekazane przez Zamawiggo.

Wyznaczone punkty na osi obiektu nigdlp przesungte wigcej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a
rzedne punktéw na osi nate wyznaczy z dokladnécia do jednego cm w stosunku doednych
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtbwne trasy i punkigsrednie osi trasy dula zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w spos6b wyray i jednoznaczny charakterystyk potazenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przez Zamaw@ggo. Wykonawca jest odpowiedzialny za ockhron
wszystkich punktéw pomiarowych i oznadae czasie trwania robot. Wszystkie pozostate ppamaiarowe
konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t nalelo obowizkdéw Wykonawcy.

5.4. Robocze punkty wysoksciowe

Punkty wysokéciowe (repery robocze) nale wykona poza granicami projektowanej trasy, adize
ich wyznaczy z doktadnécia do 5 mm.

5.5. Wyznaczenie konturow wykopow

Wyznaczenie konturow nasypow i wykopOw polega naaczeniu potgenia w terenie kragdzi i podstawy
nasypu oraz kraydzi przecgcia powierzchni zewgtrznych skarp wykopow w terenie.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopdw naty stosowd dobrze widoczne paliki. Odlegi® migdzy
palikami naley dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy kana

5.6. Zasady oczyszczania terenu z krzewow

W przypadku usugcia drzew i krzewdw, roboty zwiane z ich usuaciem obejm wyciecie

i wykarczowanie, wywiezienie diyc, pni, karpiny i gaizi poza teren budowy na wskazane przez
Wykonawe miejsce, zasypanie dotow. oraz ewentualne spalemée miejscu pozostaioi po
wykarczowaniu.

Wykonawca ma obowkek prowadzenia robét w taki sposob, aby drzewadstawiaice wartod¢ jako
materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wtasciwosci w czasie robot.

Raoslinnos¢ istniegca w pasie robo6t, nieprzeznaczordo usunjcia, Wykonawca zabezpieczy przed
uszkodzeniem. Zeli roslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona Ilub zniszczona
przez Wykonawg, to odtworzy ong na wiasny koszt w sposéb zaakceptowany przez oeépove wiadze.

5.7. Zdjecie warstwy humusu

Warstwe humusu naley zdja¢ uwzgkdniajac jego péniejsze aycie.
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Humus nalgy zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem spycharek. Watkgyvych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystargzajdla prawidtowego wykonania rob6t nglelodatkowo stosowa
reczne wykonanie rob6t, jako uzupetnienie prac wykesayych mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz wjsoach okrdonych
w Dokumentacji Projektowej lub wskazanych przez Zemajgcego.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu powinna wyigaskoto 20 cm.

Zdjety humus nalgy sktadowg& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humuymwinny
by¢ przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przedezzyszczeniem, a tak
najezdzaniem przez pojazdy.

Nie naley zdejmowa humusu w czasie intensywnych opadow i bémminio po nich, aby unilg
zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne”,. ikt

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i pumkto
wysokdaciowych naley prowadzé wg ogolnych zasad okilenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzanie robo6t pomiarowych

Sprawdzenie robot pomiarowych najlgrzeprowadz wg nasg¢pujacych zasad:
- robocze punkty pomiarowe najesprawdzé niwelatorem na catym obszarze budowy,

- wyznaczenie nasypow wykopow pma sprawddi tasma i szablonem z poziomic

6.3. Kontrola rob6t przy usuwaniu krzewow

Prawidlowad¢ wykonania prac zwizanych z usugciem drzew i krzewow z terenu budowy podlega
wizualnej ocenie Inspektora i powinna byc potwierk wpisem do dziennika budowy.

Kontroli podlega réwnig prawidiowa¢ sklgdowania pogitego drewna na sktadowisku. Drewno powinno
by¢ sktadowane w miejscu wskazanym przez Inspektospagob upordkowany.
6.4. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jak@i robét polega na wizualnej ocenie komplétiaisungcia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB 1 ,\&gania ogdlne” pkt. 7.

Jednostlk obmiaru wyznaczenia trasy i punktéw wysékiowych w terenie jest kilometr wyniesionej
i zastabilizowanej trasy.

Jednostlk obmiarows robot zwigzanych z wygiciem drzew jest sz (sztuka), krzewéw jest (haktar),
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natomiast zwjzanych z wywozem wyefych krzakow i gadzi jest mp (metr przestrzenny).

Jednostl obmiarow zdjctej warstwy humusu jestimetr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB 1 ,Valgenia ogolne”, pkt. 8.

Odbior robot zwgzanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢@ge na podstawie szkicdw i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geogleej, ktére Wykonawca przedktada Zamawégmu.

9. OPIS ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogélne”, pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Ptatng¢ za jeden kilometr naky przyjmowa na podstawie szkicdw i dziennikdw pomiaréw geogieah
lub protokotu z kontroli geodezyjne.

Cena wykonania robét geodezyjnych obejmuje:

- wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punkidysokaciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysésiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robét, zgodnie z Dokumentadfrojektova,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrpreed zniszczeniem i oznakowanie utatgga)
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,
- dostarczenie materiatoéw i spta.

Roboty pomiarowe, liniowe obejmyujwszystkie prace zwkane z wytyczeniem trasy kanatdw i innych
elementéw okrdonych w Dokumentacji Projektowe;j.

Cena usurgkia krzakéw obejmuje:
-oznakowanie robot,

- mechanicza wycinkg drzew,

- mechaniczne karczowanie pni,
- wykarczowanie krzakow,

- odckcie gaezi od dhwyc,
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- zasypanie i zagzczenie dotéw po usuych korzeniach,
- wywiezienie diayc, karpiny i ga¢zi w miejsce wskazane przez Zamawi&go,

- uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot.

W przypadku prac zwranych z usugciem warstwy humusu ptacigska metr kwadratowy zeliej warstwy
humusu zgodnie z obmiarem.

Cena jednostkowa obejmuje:

- reczne i mechaniczne zdjie warstwy humusu na patgicbokasé¢ jego zalegania,
- zatadunek i transport humusu na sktadowisko skdowe,

- utrzymanie odkiadu w niezdnym zakresie,

- rekultywacja terenu po likwidacji odktadu,

- oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie,

- wykonanie niezédnych pomiaréw i prob.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Instrukcja techniczna 0-1. Ogo6lne zasady wykomja@rac geodezyjnych

- Instrukcja techniczna G.1. Geodezyjna osnowagooaj GUGIK.1986 r.

- Instrukcja techniczna G.2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK.1988 r.
- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastycji, GUGIK.1988 r.

- Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacy@eGiK.1987 r

- Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyfB&/GiK.1987 r.

- Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne/sekaciowe, GUGIK.1988 r.
- Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (teksigiggt DZ. U. Nr 39 poz. 251 z 2007 r.)
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
STWIORB 3 — ROBOTY ROZBIORKOWE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \My&nia i Odbioru Robét Budowlanych wymagania
dotyczce rozbiodrki istnigjcych nawierzchni drog, chodnikow wiat, i ogrofizerraz z odtworzeniem
ogrodzé posesji w zwizku z ,Budowvg wodochgu w miejscowsci Ropienka”

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktiwepostpowaniu przetargowym i przy wypetnieniu
umowy na wykonanie robot zgdanych z realizagjprzedswziecia wymienionego w pkt. 1.1. STWIORB 3
»Roboty rozbiérkowe”.

1.3. Zakres robét obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji starpwiymagania dotycge robo6t rozbiorkowych wraz z
odtworzeniem ogrodze obejmug:

» frezowanie nawierzchni bitumicznych (warstéegeralna),

* mechaniczne ecie nawierzchni mineralno-bitumicznych,

» rozbidrke mechaniczy nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych,
* rozbidérke mechaniczai reczrg podbudowy z kruszywa,

* mechaniczne ¢tie nawierzchni z betonu,

» rozbidrke mechaniczg nawierzchni z betonu,

e wywiezienie gruzu z terenu rozbiérki,

* rozebranie nawierzchni z mieszankirowej,

* rozbidrke nawierzchni z kostki oraz ptyt betonowych na pgagycementowo-piaskowej,
* rozbidrke ogrodzé posesji,

» odbudowe istniegcych ogrodza.

» rozbidrke drewnianych wiat kolidagych z trag wodochgu

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB ggodne z obowgizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w STWIORB 1 ,Wymagania ogéfnpkt. 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakavykonanych robot oraz ich zgodidoz Dokumentag
Projektova, STWIORB i zaleceniami Zamawigjego.

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogdine”, ikb.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgrce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav STWIORB 1
~Wymagania ogélne”, pkt. 2.

O sposobie zagospodarowania materiatdw uzyskanyehdat rozbiérkowych decyduje Inwestor.

2.2. Materiaty wykorzystywane do rozbiorki istniejacych nawierzchni drog
Nie wyskpuja.

2.4. Materiaty wykorzystywane przy rozbiorce i odbulowie ogrodze posesji

Materiaty stosowane przy odtwarzaniu elementow dggp uzalenione § od typu ogrodzenia
wystepujacego na posesji, z kiprachodzi kolizja.
Podczas demomta ogrodzé nalezry przewidzié odzysk materiatdw. Odzyskane materialy ngle

wykorzyst& podczas odbudowy istniglych ogrodza.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne”, pkt. 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Roboty rozbiérkowe i odtworzeniowe prowadzonedd recznie i przy uayciu nasgpujacego spretu
mechanicznego:

* frezarka,

» koparko-spycharka.

* miot pneumatyczny,

* pita spalinowa do etia nawierzchni,
* rowniarka,

» samochdod dostawczy,

» samochod skrzyniowy,

* sprezarka,

» spycharka,

e zrywarka.

4. TRANSPORT
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4.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogqlpé&t. 4.

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki naley przewozt transportem samochodowym na miejsce wskazane przez
Zamawiagcego. Wybodkrodka transportu zatg od warunkow lokalnych.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinpehsia& wymagania dotycge przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gieéi na osie, wymiaréw tadunku i innych parametrow
technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB ym&gania ogdélne”, pkt. 5.
Roboty rozbiorkowe powinny ldywykonane mechanicznie lubcznie zgodnie ze STWIORB.

Wszystkie elementy mitiwe do powtérnego wykorzystania powinny cdoyisuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtagie wlasndciag Wykonawcy powinny b§
przewiezione na miejsce wskazane przez Zamavégp.

Bezwyteczne elementy i materiaty powinnycoyywiezione w miejsce wskazane przez Zamayiggo.

Doly powstate po rozbiérce elementéw drég znajdejsé w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumendaci
Projektova beda wykonywane wykopy drogowe powinny byymczasowo zabezpieczone. W szczegdno
nalezy zapobiec gromadzeniuesiw nich wody opadowej. Wszystkie pozostate dotyenalwypetnic
gruntem do poziomu okénego w Dokumentacji Projektowej i zggi¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w STWIORB 5 ,Roboty ziemne. Wykonanie zasyit

Za bezpieczgstwo roboét prowadzonych w pasie drogowym odpoweddyi jest Wykonawca. Teren robét
nalezy oznakowa zgodnie z projektem organizacji ruchu zpstzego i zgodnie z Instrukcjpznakowania

robét prowadzonych w pasie drogowym stangaizabcznik nr 1do Zargdzania Ministra Transportu i
Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wegtrznych.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Warstwe nawierzchni wraz z podbudawnalezy usuryé przy wyciu miotéw pneumatycznych lub w inny
sposOb zaakceptowany przez Zamayaeg)o.

Kruszywo z rozbiérki podbudowy, za zgpdZamawiajcego, mae by powtdrnie wykorzystane do
wykonania podbudowy pod zjazdy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci robot

Zasady ogélne kontroli jakoi robét podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne”,.pkt
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6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych

Sprawdzenie jakei robot polega na sprawdzeniu komplétiowykonanych robot rozbidrkowych oraz
stopnia uszkodzenia elementoéw przewidzianych dadm&go wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypeinigjego doty po usugiych elementach nawierzchni drég powinno spétnia
odpowiednie wymagania olkilene w STWIORB 5 "Roboty ziemne. Wykonanie zasypow"

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB 1 ,\&gamia ogélne”, pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi rob6t rozbiorkowyeh s
« dla frezowania nawierzchni bitumicznych — metr kveadwy (nf),
» dla ckcia nawierzchni z mas mineralno-asfaltowych — rira;

« dla rozbiérki podbudowy z kruszywa, nawierzchni emaino-asfaltowej — metr kwadratowy Jm
obejmuje roboty zwizane z wywozem materialdw rozbidérkowych obmierzome metrach
szé&ciennych (),

« dla rozbiorki nawierzchni betonowych — metr kwadvay (nf),

« dla rozbiorki nawierzchniwirowej- metr (i),

« dla rozbiérki nawierzchni z kostki brukowej - métn?),

« dla rozbiorki i odtworzenia ogrodizosesiji — metr kwadratowy @n

« dla rozbiorki wiat — metr kwadratowy @n

8. ODBIOR ROBOT

Roboty zwizane z rozbiérk elementow drég i ulic podlegapdbiorowi czéciowemu.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB 1 "\&gania ogdlne", pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogoélne”, pkt. 9.

9.2. Ustalenie cen jednostkowych

Ptatna¢ nalery przyjmowa& na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7. ng®wd obmiarem po
odbiorze robot.

Cena jednostkowa robét rozbiorkowych obejmuje:
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(a) dla rozbiérki warstw nawierzchni i podbudowy:
* wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
» sfrezowanie warstwycieralnej,
e wyciecie i zerwanie nawierzchni,
e rozebranie podbudowy,
* rozebranie nawierzchni betonowych,
e rozebranie nawierzchawirowych,
e rozebranie nawierzchni z kostki brukowej,

« ewentualne przesortowanie materiatlu uzyskanegalsdiki, w celu ponownego jegaycia, z
utozeniem na poboczu,

« zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

* wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki,

(b) dla demontau ogrodzenia:
* rozebranie ogrodzenia,

e rozbiorka fundamentu pod ogrodzenie,

(c) dla demontau wiat
* rozebranie wiat
» zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki
» uporzdkowanie placu z rozbiorki
(d) dla odtworzenia ogrodzenia:
* wykonanie ogrodzenia z materiatdbw z odzysku,

(e) w cenie rozbiorki wszystkich materiatow nie naggch s¢ do ponownego wbudowania, ktére staj
si¢ wiasndcia Wykonawcy, nalgy uwzgkdni¢ koszty ich ewentualnej utylizacji. Czyniuo
zZwigzane z odtworzeniem warstw konstrukcyjnych opisamo dalszych szczegdétowych
Specyfikacjach Technicznych STWIORB 7 ,Odbudowa ieazchni drog. Drogi asfaltowe” oraz
STWIORB 8 ,,0dbudowa nawierzchni drég. Nawierzchmigulepszone”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-S-02205:1998 — Drogi samochodowe. Roboty zieMhegnagania i badania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

STWIORB 4 — ROBOTY ZIEMNE.
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH KATEGORII I-VII
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \My&nia i Odbioru Robét Budowlanych wymagania
dotyczce wykonania i odbioru wykopéw w gruntach kategbsfll w zwiagzku z ,,Budowy wodocagu w
miejscowdci Ropienka”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktwepostpowaniu przetargowym i przy wypetnieniu
umowy na wykonanie robot zgdanych z realizagjprzedswzigcia wymienionego w pkt. 1.1. STWIORB 4
.Roboty ziemne. Wykonanie wykopow w gruntach katédevll.”

1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych i obejmu;j

* mechaniczneéczne wykonanie wykopdw w gruntach kategorii I-IV,

* mechaniczne odspojenie skal,

» zabezpieczenie wykopdéw obudgstupowo-liniows lub segmentow (scianki szczelne stalowe),

» zabezpieczenie wykopow metodami tradycyjnymi zyciem bali drewnianych, wyprasek
stalowych,

* o0znakowanie komor przewiertowych na stupkach betyca,
» pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopulijgrunt z wykopow nie spetnia wymogdw,
e wymiana gruntbw w miejscach gdzie grunt rodzimyspetnia wymaga

Uwaga:

Przed przystpieniem do robét naly zlokalizowda w terenie uzbrojenie podziemne, przy udziale
poszczegdblnych administratorow sieci. W rejonieudalvai mog; wystpowa’ nie zinwentaryzowane sieci
infrastruktury podziemnej. W zyziku z tym roboty ziemne najav tych miejscach przeprowadazcznie —

ze szczegodnostranascig, magc na uwadze ewentualne przagnie tych sieci.

1.4. Okreslenia podstawowe
Wymienione poniej okr&lenia naley w kazdym wypadku rozumignasgpujaco:

e dokop —miejsce pozyskania gruntu do zasypaniajmie poza pasem robat,

« dziennik budowy — dokument dostarczony Wykonawcy przez Zamaygiejo prowadzony przez
Wykonawe na Placu Budowy zgodnie z wymaganiami art. 45wgsfarawo Budowlane.

» gtebokosé¢ wykopu —roznica rzdnej terenu i radnej rob6t ziemnych wyznaczonych w osi wykopu,

e obsypka — materiat gruntowy mgdzy podizem (ewentualnie podsypk a zasypk otaczajca
przewod wodogigowy
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» odkfad — nasyp uformowany z gruntu uskgt@go z wykopu i przeznaczonego dozipiéjszego
wykorzystania (np. do zasypania wykopu po jego daluaniu, do wyréwnania terenu, lub
rozplantowania) albo sktadowanego jako nieprzydatmwyka,

podsypka — kruszywo wykorzystywane do wypelnienia przestizenicdzy dnem wykopu a
przewodem wodoggowym i obsypk,

* rozplantowanie — mechaniczne lub¢czne rozmieszczenie gruntu warstev okrelonej grubdci
przy wykonywanym wykopie,
e ukop - urobiony grunt, przeznaczony do wbudowania w pégy odkiad,

« umocnienie scian wykopow —umocnieniescian wykopéw zgodne z wymogami przepisow BHP
gwarantujce petne bezpiecastwo wykonywania robot dostosowane dgbgkasci wykopu i
rodzaju gruntu,

e wykop — dét szeroko- i wskoprzestrzenny, liniowy dla wdzen instalacji podziemnych
(rurociaggow, kabli itp.) oraz miejsca rozbiorki nasypow téve lub hatd ziemnych,

« wykop szerokoprzestrzenny (wykop szeroki} wykop o szerokii i diugdsci dna wikszej od
1,50 m,

» wykop waskoprzestrzenny (wykop waski) — wykop o szerokii dna réwnej lub mniejszej od 1,50
m i o dtugdci powyzej 1,50 m,

zasypanie wykopu —zasypanie wykopu wykonywane np. poagoiu w nim przewodow, obiektow
oraz pozostatych sieci i udzen,

zasypka— warstwa wypetniaca materiatu gruntowego aaizy powierzchry obsypki i terenem,

zasypka gtéwna — wypetnienie gruntem rilzy goérm powierzchri zasypki wsipnej a
powierzchng terenu, nasypu, spodem drogi lub spodem konsirtdegw kolejowych,

zasypka wsgpna — warstwa wypetnigcego materiatu gruntowegaztnad wierzchem rury.

Pozostate oki&enia podstawowe gszgodne z obowgizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB 1 ,Wymagania ogélnekt. 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonanych robot oraz ich zgodidoz Dokumentag
Projektova, STWIORB i zaleceniami Zamawigiego.

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogdine”, ikb.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycge materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav STWIORB 1
~Wymagania ogélne”, pkt. 2.
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2.2. Podziat gruntéw i innych materiatdbw na kategae

Tabela 1.Podziat gruntéw i materiatéw na kategorie

PRZECIETNE
SPULCHNIENIE . .
KATEGORIA RODZAJ | CHARAKTERYSTYKA PO TRUDNOSC
GRUNTU LUB MATERIALU W ODSPAJANIU
ODSPOJENIU
[%]
) g!eba uprawna'zaor@ bardzo mata trudrso
I - piasek suchy niespoisty, 5-15 L
: w odspajaniu
- torf bez korzeni.
- gleba uprawna z darniub korzeniam
- piasek wilgotny i gliniasty,
- pyty i lessy, grunty lekkie o matej
I - nasypy z piasku z gruzem, ttuczniem i 15-25 trudnasci w
odpadkami z drewna odspajaniu
- zwir luzny,
- torf z korzeniami
- gleba uprawna z korzeniami grileo
ponad
30 mm
- piasek potzwarty gliniasty, grunty osredniej
[ - pyty i lessy matowilgotne, 20-30 trudnaci
- nasyp zleaty z piasku gliniastego z w odspajaniu
gruzem,
- glina ckzka i ity wilgotne zwarte bez
gtazow,
- glina ckzka i ity matowilgotne zwart
- glina zwatowa z gtazami, grunty o duej
v - less suchy zwarty, 25-35 trudnasci w
- nasyp zleaty z gliny lub itu z gruzem, odspajaniu
- gruz budowlany z blokami do 50 kg,
- glina zwatowa z gtazami stanagymi do grunty o duej
30% trudnaci
Vv objtosci gruntu, 30-45 w odspajaniu
- gruz ceglany silnie scementowany w bloKi, przy czsciowym
- marglesrednio twarde, uzyciu materiatow
- ity przewarstwione tupkiem wybuchowych
grunty o bardzo digj
trudnaci
VILVII - skata mikka, twarda 45-50 w odspajaniu

przy wyciu gtownie
materiatéw
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‘ wybuchowycl

2.3. Materiaty wykorzystywane podczas wykonywania ykopow
Materiaty stosowane podczas wykonania roldbych tematem niniejszej Specyfikacii:

* Dbeton,

e drewno igLaste na stemple,

» farba,

» grodzice stalowe gie na zimno,

e gwozdzie,

e grunt wydobyty z wykopu lub dokopu,

e grunty dowiezione,

e klamry ciesielskie z gtow stalowych,

» piasek,

» stupkizelbetowe znacznikowe,

e umocnienie stupowo-liniowe.

2.4. Wymagania szczegobtowe

Grunty pozyskane z wykopow powinnydgrzez Wykonawg wykorzystywane w maksymalnym stopniu do
zasypki (przy spetnieniu wymogow jadaowych).

W miejscu prowadzenia sieci w @bie drdég, wykopy naley zasypa gruntem piaszczystawirowym,
zgodnie z wytycznymi zagglcow drég.

Grunty przydatne do wbudowania, za zezwoleniem X#ajgcego, mog by¢ wywiezione poza teren
budowy tylko wéwczas, gdy stanaymadmiar ohjtosci robot ziemnych.

Grunt nie spetniacy wymogow jakéciowych, dotycacych ponownego wbudowania, natevywiezé.

Grunt z wymiany stanowi whaskd Wykonawcy. Transport wymienianego gruntu w gedfiykonawcy.
Miejsce odktadu lub utylizacji zapewnia Wykonawca

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogélne”, pkt. 3.

3.2. Sprat do wykonania robot ziemnych

Roboty ziemne zwizane z wykonaniem wykopow, prowadzonreldrecznie lub przy @yciu nastpujacego
sprztu mechanicznego:

* koparka,

* miot wyburzeniowy na koparce,
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* samochdéd samowytadowczy,
» spycharka,
* wycigg do urobku ziemi,
» zuraw samochodowy.
Sprzt wykorzystywany przez Wykonawcpowinien by sprawny technicznie i spetdiawymagania

techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o rucbgalwym.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogdlpé&t. 4.

4.2. Transport materiatdw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinis¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od pykeanej odlegtéci transportu.

Urobek naley umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni zatadunkowegbezpiecz§ przed spadaniem
lub przesuwaniem.

Wszelkie zanieczyszczenia drog publicznych i dajazdio terenu budowy Wykonawcagdzie usuwat na
biezaco, na wlasny koszt.

Materiaty wykorzystywane do umacniarfician wykopow mog by¢ transportowane dowolnyndrodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB yma&gania ogdélne”, pkt. 5.

5.2. Sprawdzenie zgodrizi warunkéw terenowych z projektowanymi

Przed przysipieniem do wykonywania robot nale sprawdzt zgodndé¢ rzednych terenu z danymi
podanymi w projekcie. W tym celu najewykona kontrolny pomiar sytuacyjno-wysokaowy.

W trakcie realizacji wykopow konieczne jest kontnelnie warunkéw gruntowych w nayzaniu do bada
geologicznych.

W przypadku stwierdzenia rozlimosci pomiedzy danymi w projekcie, dokumentacgeotechniczn a
stanem stwierdzonym podczas prowadzenia robétzynalkezzwiocznie powiadodiZamawiajcego w celu
uzgodnienia sposobu pegbwania.

Harmonogram i technologia prowadzenia robot zierhnpowinny zapewnia nienaruszenie struktury
gruntu rodzimego i zachowanie jego parametrow tiezhgch.
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5.3. Odwodnienie wykopéw

Szczegotowy opis technologii odwodnienia wykopovisapo w STWIORB 6 ,,0dwodnienie wykopow”.

5.4. Zabezpieczeniécian wykopow

Roboty ziemne naly tak zorganizowg aby umaliwi ¢ bezpieczne prowadzenie rob6t budowlanych. 2yale
koniecznie przestrze§av tym zakresie nagbujacych zasad:

- w danym dniu roboczym wykonywayle wykopow, ile mana na biegco zabezpieczy
- nie dopuszczagpozostawienia wykopOw niezabezpieczonych nandzetpny.

Umocnienie wykopu naky wykon& zgodnie z DokumentagcjProjektove w zalenosci od gkbokasci
wykopu i rodzaju wykopu za pompobudowy stupowe liniowej lub segmentowe;.

5.5. Prowadzenie rob6t ziemnych

Do wykonywania wykopow naky przystpi¢ po przeprowadzeniu robot przygotowawczych. Wykppd
przewody wodocaigowe naley wykona& zgodnie z warunkami technicznymi wg PN-B-10736098z PN-
EN 1610:2002.

Przewidywane jest wykonanie prac w wykopach scianach pionowych, yskoprzestrzennych o
szerokdciach dostosowanych doednic przewodéw.

Przed rozpoaxiem robét ziemnych Wykonawca powinien, o ile wymjagtego warunki terenowe,
zapewnt urzdzenia odwadniage, zabezpieczgge wykop przed zalaniem wodami opadowymi i
powierzchniowymi. Przewaie mana to uzyské& przez odpowiednie wyprofilowanie wykopu pod
realizowany odcinek kanatu lub rozpgézprace od najuszego punktu i prowadziw goér w kierunku
przeciwnym do spadku przewodu.

Nalezy przeciwdziatd powstawaniu zastoisk wody w wykopie oraz rozmywask scian wykopu.

W trakcie realizacji rob6t ziemnych naje nad wykopami ustawi tawy celownicze umdiwiajgce
odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewoduwzdtantrolowanie rednych dna.

W miejscach wolnych od istnigjego uzbrojenia, roboty ziemne wykénaechanicznie na odkfad. Przy
zblizeniach i skrzgowaniach z istniacym uzbrojeniem roboty ziemne prowatlai sposébgczny.

W miejscach gdzie niemtiwe jest odspojenie gruntu z ueniem urobku na odklad nale ziemi z
wykopow wywiegzé w miejsce wskazane przez Zamawiagigo. Grunt niespetniggy wymogow
jakosciowych, dotyczcych ponownego wbudowania, natevywiezé w miejsce wskazane przez Inwestora.

Zdjecie ostatniej warstwy gruntu z dna wykopu, o gédbd20 cm, powinno by wykonane ¢cznie,
bezpdrednio przed wbudowaniem podsypki piaskowej i pogaeniem studni.

Napotkane uzbrojenie nale natychmiast odpowiednio zabezpieczy pomoa rur ochronnych oraz
dokon& montau konstrukcji podwieszeistniegcych rurocigdéw na czas wykonywanych rob6t ziemnych.

Odkfad urobku powinien liywykonywany tylko po jednej stronie wykopu, w odtegi, co najmniej 1,0 m
od krawedzi klina odtamu.

W przypadku pogbienia wykopu poriej przewidzianego poziomu, a zwlaszcza pepnipoziomu

projektowanego posadowienia wg Dokumentacji Projeki, naley porozumi€ sic z Zamawiagcym w
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celu podgcia odpowiednich decyzji.

Za ewentualne szkody odpowiada Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogélne”,.fikt

6.2. Badania i pomiary w trakcie wykonywania robotziemnych
W czasie kontroli szczeg@muwag nalezy zwrdcié na:
» sprawdzenie zgod&o wykonania robot z Dokumentacja Projekiow
* zapewnienie stateczéw scian wykopow,
e sprawdzenie jaki umocnienia,
» odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét igto zakdiczeniu,
» doktadna¢ wykonania wykopow (obszar igfokas¢ wykopow):

- odchylenie rgdnych koryta gruntowego odgdnych projektowanych nie powinnody
wigksze od 1 cm,

- spadek dna powinien ggodny z zaprojektowanym z doktadoig do 0,05%,
- glebokas¢ wykopu nie powinna tii¢ sie od projektowanej wecej niz 5 cm.

Ocena poszczegolnych etapow robot potwierdzanavisem do Dziennika Budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB 1 ,\&geamia ogdlne”, pkt. 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarayyprowadzonych robaét jest:

« metr szécienny (nf) dla wykonanych robét ziemnych, oraz robét zz@inych z transportem ziemi z
wykopow,

« metr kwadratowy (ff) dla wykonanej obudowy wykopu,

» komplet (kpl) dla oznakowania komor przewiertowyrlly pomocy stupkéw betonowych.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB 1 ,Vegamia ogdlne”, pkt. 8.
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Wykonawca zgtasza gotovw®d do odbioru poprzez dokonanie wpisu do Dziennikad@®uwy i przedigenie

go Zamawiajcemu do oceny i zatwierdzenia Dokumentacji Powylmzaj robot.

Roboty ziemne uznajeesiza wykonane zgodnie z Dokumenta&jrojektovs, STWIORB i wymaganiami

Zamawiajcego, jéli wszystkie pomiary i badania wymienione w pkdd@y wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogélne”, pkt. 9.

9.2. Ustalenie cen jednostkowych
Cena jednostkowa robét ziemnych obejmuje:
* roboty przygotowawcze,
» oznakowanie robot,
* wyznaczenie zarysu wykopu,
» wykonanie umochienigcian wykopu,
» odspojenie gruntu ze ztleniem na odkiad,
* transport ziemi z wykopow,
» odwodnienie wykopu,
» utrzymanie wykopdw,

» wykonanie niezédnych bada wymaganych STWIORB lub zleconych przez Zamayeiego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-02480:1986 — Grunty budowlane. Gemia. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-B-04481:1998 — Grunty budowlane. Badania prajvektow

1

2

3. PN-B-04493:1960 — Grunty budowlane. Oznaczaniel&aypici biernej
4. PN-B-06050:1999 — Geotechnika — Roboty ziemne — ¥fania ogélne
5

PN-B-10736:1999 — Roboty ziemne — Wykopy otwart@ girzewodow wodoggowych i

kanalizacyjnych — Warunki techniczne wykonania

o

PN-EN 1997-1:2008 — Eurokod 7 — Projektowanie geuteEezne — Cg¢ 1: Zasady ogolne

7. PN-EN1997-2:2009 — Eurokod 7 — Projektowanie Gduimzne — Cgsc 2: Rozpoznanie i badania

podiaza gruntowego
8. PN-S-02205:1998 — Drogi samochodowe. Roboty zieMhagnagania i badania
9. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlanBz1{.2003.207.2016))



STWIORB 5 — Roboty ziemne. Wykonanie zasypow

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

STWIORB 5 - ROBOTY ZIEMNE.
WYKONANIE ZASYPOW
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \My&nia i Odbioru Robét Budowlanych wymagania
ogodlne dotycace zasypywania wykopdéw oraz umoaniskarp ciekow wodnych w zaiku z ,Budova
wodocihgu w miejscowsci Ropienka”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktwepostpowaniu przetargowym i przy wypetnieniu
umowy na wykonanie robot zgdanych z realizagjprzedswziecia wymienionego w pkt. 1.1. STWIORB 5
.Roboty ziemne. Wykonanie zasypdéw — wymagania ogdIn

1.3. Zakres robét obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyogolnych zasad prowadzenia zasypow i obejmuj
* mechaniczneéczne wykonanie zasypow w gruntach kategorii I-1V,
e zagszczenie gruntu zasypki,
» rozcielenie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) po Zakeniu prac,
» obsianie traw ziemi urodzajnej.

* umocnienie skarp potoku Ropienka, oraz Cieku bezgrzy przekroczeniach i zb&niach.

1.4. Okreslenia podstawowe
Wymienione poniej okr&lenia naley w kazdym wypadku rozumignasgpujaco:

« obsypka — materiat gruntowy mgdzy podizem lub podsypk a zasypk otaczajca przewdd
wodochgowy

+ podsypka — kruszywo wykorzystywane do wypelnienia przestrzenigdzy dnem wykopu a
przewodem wodoggowym i obsyph,

+ warstwa humusu —warstwa urodzajnej ziemi §linnej, nadajcej st do upraw rolnych,

« wskaznik zageszczenia gruntu —stosunek eizaru obgtosciowego szkieletu gruntowego do
maksymalnego eraru obgtosciowego szkieletu:

pq — Stasé objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntd'{/.3],

pas— Maksymalnagptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgowp optymalnej, okrdona w
normalnej
probie Proctord"f/3].

» wskaznik r6 znoziarnistosci (niejednorodnasci uziarnienia) — wielkos¢ charakteryzujca
zagzszczalné¢ gruntdw niespoistych, okflena wzorem:
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U ="Yy10
dso - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrfmm],
do - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrimm].
« zasypka— warstwa wypetniaca materiatu gruntowego gaizy powierzchry obsypki i terenem.

Pozostate oki&enia podstawowe gszgodne z obowgizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB 1 ,Wymagania ogolngkt. 1.4. oraz STWIORB 4 ,Roboty ziemne —
wykonanie wykopow w gruntach kategorii I-1V".

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakavykonanych robot oraz ich zgodidoz Dokumentag
Projektova, STWIORB i zaleceniami Zamawigiego.

Ogodlne wymagania dotygee robdt podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogdine”, ikb.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgre materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav STWIORB 1
~Wymagania ogolne”, pkt. 2.

2.2. Wymagania szczegbtowe

Podziat materialéw (gruntéw) na kategorie jak w SODRB 4 ,Roboty ziemne — wykonanie wykopow w
gruntach kategorii I-VII", pkt. 2.2.

Zdjety humus powinien bysktadowany z uwzgtnieniem jego ponownego wykorzystania po z&@keniu
prac budowlanych.

Do obsiania sywane g§ nasiona traw rnych gatunkéw. Wybér gatunku trawy naledostosowa do
warunkéw lokalnych tj. do rodzaju gleby i stopnig pawilgocenia. Najlepiej nadajsie do tego celu
mieszanki traw wieloletnich, mgjych gste i drobne korzonki.

2.3. Materialy wykorzystywane podczas wykonywaniaasypow

Materiaty stosowane podczas wykonania roldbych tematem niniejszej Specyfikacii:
e grunt wydobyty z wykopu,
* kamier tamany,
e narzut kamienny,
» kolki faszynowe,
* nasiona traw,
* piasek,
* piyty azurowe betonowe,
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» pospoitka w tym réwniepospétkazwirowo-piaskowa,

e ZWir,
e zuzel.
3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne”, pkt. 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot ziemnych

Roboty ziemne wymienione w pakt. 1.3. prowadzoody lrecznie lub przy @yciu nasgpujacego sprgtu
mechanicznego:

» ciagnik kotowy,

» koparka,

* miot wyburzeniowy,

* przyczepa skrzyniowa,

» samochdéd samowytadowczy,
» sprzt do zagszczania gruntu (ubijak),
» spycharka,

* taczki,

« walec,

» zagszczarka wibracyjna.

» zuraw samochodowy.

Sprzt wykorzystywany przez Wykonawcpowinien by sprawny technicznie i spelgiawymagania
techniczne w zakresie BHP oraz przepis6w o rucbgalwym.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogqlpé&t. 4.

4.2. Transport materiatdw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinig¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego obkjosci i zatadunku oraz do pokonywanej odlegiotransportu. Wydajnig srodkow
transportowych powinna Byponadto dostosowana do wydaciosprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).
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Humus nalgy przemieszczaz zastosowaniem taczek albo przewdransportem samochodowym. Wybor
srodka transportu zatg od odlegtéci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

Wszelkie zanieczyszczenia drég publicznych i dajazdio terenu budowy Wykonawcgdzie usuwat na
biezgco, na wlasny koszt.

Dla przewozu kamienia najlepiej stosavsamochody samowytadowcze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB ¥m&gania ogélne”, pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podt@a, podsypka

Przed przysipieniem do wykonania podta naley dokon& odbioru technicznego wykopu —
tolerancja rzdnych dna wykopu £ 3 cm.

Przewody wodoagowe naley uklad& w suchym wykopie, na wyréwnanym pogin z
zachowaniem warunku nienaruszdiciostruktury gruntu rodzimego, zgodnie z zaprojektoym
spadkiem.

Podtare dla rur kdzie stanowita podsypka z piasku naturalnego (bezji pylastych, o ziarnach
0,15+2,0 mm, max wymiar ziarna - 20 mm), o giéddd5 cm. W miejscach wygtowania gruntow
nawodnionych zastosowpodtaze z drobnegawiru 4+20 mm ubijanego mechanicznie.

Podlaze pod montowane przepompownie mglerykona zezwiru wielofrakcyjnego.

Gérm warstwe podsypki wykoné bez zagszczania, ma to léyluzna warstwa piasku grub. 3+5 cm
- warstwa wyréwnawcza.

Podlaze pod rury powinno hytak przygotowane, aby rury po ich #miu opieraly si na catej jego
diugcsci. Rura posadowiona na warstwie wyréwnawczej (dogici 3+5 cm) powinna siopier&,
€O hajmniej na ¥4 obwodu.

Dopuszczalne odchylenie w planie kegmi podiza od ustalonego na tawach celowniczych
kierunku osi przewodu nie powinno przekracsacm.

Dopuszczalne zmniejszenie grébo podiaza od przewidywanej w Dokumentacji Projektowej
(D.P.), nie powinno bywigksze ni 10%.

Dopuszczalne odchyleniegdnych podtaa od rednych w D.P. nie powinno przekraézel cm.

Zaggszczanie podsypki i obsypki najeprowadzé przy wyciu lekkich zagszczarek wibracyjnych
(maksymalny gizar roboczy 0,30 kN).

Materiat podtaga nie mae byt zmrazony i nie mae zawiera kamieni o ostrych kragdziach lub
innego tamanego materiatu.
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5.3. Zasypywanie wykopow
Roboty powinny by wykonane zgodnie ze szczegotowymi wymaganiamirteznymi.

Zasypywanie wykopow powinno byprzeprowadzone bezfrednio po wykonaniu w nich i odbiorze
projektowanych robot.

Przed zasypaniem dno wykopu ngleosuszy i oczysci¢ z zanieczyszcZe powstatych po monta
przewodu. Wyty materiat i sposéb zasypania przewodu nie pamripowodowauszkodzenia ulmnego
przewodu i innych obiektéw znajdigiych s¢ w wykopie.

Do zasypywania wykopow powinien dyzywany grunt wydobyty z tego samego wykopu, niezamiety
i bez zanieczyszcagnp. ziemia rélinna, odpadki materiatbw budowlanych).

W przypadku zasypywania wykopow prowadzonych wiéggnych drogach dostosowanateriat aywany
do zasypania wykopow zgodnie z wytycznymi zdcow drogi oraz wymieniony w Dokumentaciji
Projektowe.

Do zasypywania mma przysipi¢c po zak@éczeniu uktadania przewodow, sprawdzeniu prawidkmivo
spadkow, wykonaniu inwentaryzacji geodezyjnej, gaajic o pozostawieniu odkrytych miejsgcienia rur
do czasu przeprowadzenia badania szczelmmalcinka z wynikiem pozytywnym.

Zasypanie przewodow przeprowadzawgitrzech etapach:

* wykonanie warstwy ochronnej (obsypki i zasypki ¢pstej) rur kanatowych do wysoka 30 cm
nad wierzch rury materiatem dowiezionym o paranoétjak dla podtga, z wyhczeniem miejsc na
zlgczach,

« wykonanie warstwy ochronnej w miejscagbzenia rur po przeprowadzeniu proby szcz&ino

« wykonanie zasypki gtéwnej do powierzchni terenursimami o grubéci maksymalnej 30 cm,
Z jednoczesnrozbidrkg umocnienia wykopu.
W przypadku prowadzenia zasypow, pod odtwarzanyogaimi asfaltowymi oraz nieulepszonymi,
grunt naley odpowiednio zagfcic.
Wykonujgc zasypk nalezy uwazaé by rurocig nie ulegt zniszczeniu.

Podczas zasypywania gruntu pod drogami ayalewrac& uwag by zagszczarkami nie dotyka
bezpdrednio rury. Naley szczegbla uwag; zwroci na podbicie pachwin.

Obsypka

Obsypka musi hy prowadzona tak, aby nie ngsto przemieszczenie rur, dlatego konieczne jest
wykonywanie jej jednoczaie z obydwu stron przewodu. Obsyphalery wykona z piasku. Z pierwszej
warstwy grub. 15 + 20 cm wykobavsparcie dla ruroggu na lgt 120°, (aby rura opieratacsna min'/
swojego obwodu) stanowde tazysko ndne rury. Naley szczego6la uwag zwrécik na podbicie pachwin,
ktore naley wykona przy wyciu podbijakow drewnianych.

Zasypka wsipna
Nastpnie naley wykona& zasypk wstpna piaskiem ponad wierzch rury.
W przypadku zasypywania wykopow pod drogami aaley¢ lekkich uradzer zagszczagcych.
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Zasypka gtéwna

W dalszej kolejnéci nalezy wykonywa zasyplg gtowrng gruntem rodzimym, (i spetnia on wymagania,
jesli nie — gruntem dostarczonym z zestnz).

Podczas zasypywania wykopow pod drogami, gruntzpadagsci¢. Warstwa przykrywajca, wyst¢pujaca
w przedziale wysokai od 0,3 do 1,0 m nad wierzchotek rury adby¢ zag:szczona za pomadcredniej
wielkosci zag:szczarek wibracyjnych maksymalnyiar roboczy 0,60 kNSrednie i cézkie uradzenia do
zag:szczania gruntu wolno dopiero stosévgaizy przykryciu rurogigu powyej 1,0 m.

Powyzej strefy ochronnej zasypu zggczenie po drogami winno wyneési
— 100% wg Proctora

Do wykonania zasypki w miejscach prowadzenia pzoewow drogach nafsy stosowa pospétkizwirowo-
piaskowe. Wymagania dotygze pospotek:

— uziarnienie do 50 mm,

—lgczna zawart& frakcji kamiennej ewirowej do 50%,

— zawart@¢ frakcji pytowej do 2%,

— zawart@é¢ czgstek organicznych do 2%.

Na odcinkach gdzie wodeag przebiega na gbokasci mniejszej ni 1,60 m nalgy wykon& ocieplenie
warstwy zuzlu grubgci 30 cm oddzielomod gruntu warstwfolii HDPE.

UWAGI:
» Zasypka powinna ldydoktadnie paiczona z gruntem rodzimym.

» Podczas zagzczania mechanicznego, prowadzonegoaeeytie pod odtwarzanymi drogami
asfaltowymi i nieulepszonymi, nie wolno naruézstruktury gruntu gsiadupcego, dlatego przed
zagszczaniem kolejnej warstwy najerozebrg umocnienie wykopu (na wysoka tej warstwy).

e Stopier zag:szczenia powinien ldysystematycznie sprawdzany.

e Odtworzy konstrukcg rowow zapewniajc prawidtowy cag odwodnienia.

Materiaty wyte do zasypania:
e piasek lubzwir na podsypk i warstwe ochronn rur,

» grunt wydobyty z wykopow i sktadowany na odktadzedy¢ uzyty do zasypywania przewodow i
obsypania studzieneksjespetnia wymagania PN-86-B-02480 i PN-EN 1997602,

e grunt przeznaczony na zasypanie przewodow w miejedizji drogami powinien speinéa
wymagani PN-86-B-02480 i PN-EN 1997-1:2008 oraz wamz na uzyskanie 100% stopnia
zag;szczenia w skali Proctora.

5.4. Roztagenie warstwy humusu

Po zakaczeniu rob6t budowlano-montawvych, a przed oddaniem catego zadania do ekspjoétgkonawca
zobowgzany jest do odtworzenia terendw zielonych.
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5.5. Obsianie trawg ziemi urodzajnej
Kompozycg traw naley dostosowa& do warunkow lokalnych (rodzaj podim nachylenie skarp,

nastonecznienie).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogdlne kontroli jakdci

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne”,. ikt

6.2. Badania i pomiary w trakcie wykonywania robétziemnych
W czasie kontroli szczeg@uwag nalezy zwrdck na:
* czysta¢ wykopow przed ich zasypaniem,

« badanie i pomiar szerokd, grubdgci i zag:szczenia wykonanej warstwy podéo (ma naturakp
wilgotnosé, nie zostat podebrany, jest zgodny z dkneym w dokumentaciji),

« kompletna¢ roztazenia humusu,
* badanie wskanikow zagszczenia poszczegoélnych warstw zasypu.
Ocena poszczegolnych etapow robot potwierdzanavisem do Dziennika Budowy.

Dopuszczalne tolerancje i wymagania:
* odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nk 0,1 m,

e odchylenie grubgi warstwy podtaa nie powinno przekraczd 0% grubéci przewidzianej w
Dokumentacji Projektowej,

e odchylenie szerolai warstwy podtaa nie powinno przekracéa5 cm,

» wskanik zagszczenia podsypki, obsypki ruragu oraz zasypania wykopow powinienctagodny
z pkt. 5.2.,5.3,.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB 1 ,\&gamia ogdlne”, pkt. 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostk obmiarovwg prowadzonych robaét jest:
- metr szécienny (nf) dla wykonanych robét ziemnych,
— metr kwadratowy (m2) dla powierzchni oelonego humusu oraz gruntu obsianego graw

—metr szécienny (m2) dla wykonania umocnienia skarp narzudtamiennym
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8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB 1 ,Vagamia ogdlne”, pkt. 8.

Wykonawca zgtasza gotow®do odbioru poprzez dokonanie wpisu do Dziennikadwy i przedigenie
go Zamawiaicemu do oceny i zatwierdzenia Dokumentacji Powykazaj robot.

Roboty ziemne uznaje¢siza wykonane zgodnie z Dokumentagjrojektovs, STWIORB i wymaganiami
Zamawiajcego, jéli wszystkie pomiary i badania wymienione w pkd&y wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogoélne”, pkt. 9.

9.2. Ustalenie cen jednostkowych

Cena jednostkowa robét ziemnych obejmuje:

przygotowanie podta,

wykonanie podsypki i obsypki,

zasypanie wykopu,

rozscielenie warstwy ziemi urodzajnej,

obsianie,

wykonanie niezbdnych bada wymaganych STWiIORB lub zleconych przez Zamayciagio.

wykonanie umocnienia skarp narzutem kamiennym

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1
2
3.
4
5

PN-B-02480:1986 — Grunty budowlane. Gemia. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-B-04481:1998 — Grunty budowlane. Badania prajvektow

PN-B-04493:1960 — Grunty budowlane. Oznaczaniel&apici biernej
PN-B-06050:1999 — Geotechnika — Roboty ziemne — ¥§ania ogolne

PN-B-10736:1999 — Roboty ziemne — Wykopy otwart@a girzewodow wodoggowych i
kanalizacyjnych — Warunki techniczne wykonania

PN-EN 13043:2004 - Kruszywa do mieszanek bitumickny powierzchniowych utrwate
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powiemmach przeznaczonych do ruchu

PN-EN 1997-1:2008 — Eurokod 7 — Projektowanie geuteEzne — Cg¢ 1: Zasady ogolne
PN-EN1997-2:2009 — Eurokod 7 — Projektowanie Gduimzne — Cz& 2: Rozpoznanie | badania

podiaza gruntowego
PN-S-02205:1998 — Drogi samochodowe. Roboty zieMhegnagania i badania
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10. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlanez¢.2003.207.2016)
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
STWIORB 6 — ODWODNIENIE WYKOPOW
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STWIORB 6 — Odwodnienie wykopow

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \My&nia i Odbioru Rob6t Budowlanych wymagania
dotyczzce wykonania i odbioru robot w zakresie odwadniagiantu w ramach zadania pn. ,Budowa
wodocihgu w miejscowsci Ropienka”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktwepostpowaniu przetargowym i przy wypetnieniu
umowy na wykonanie odwodnienia wykopdw zwanych z realizagj przedsiwzi¢cia wymienionego w
punkcie 1.1. STWIORB 6 ,Odwodnienie wykopow”.

1.3. Zakres robét obgtych STWIORB

W miejscach prowadzonych rob6t ziemnych, gdzie ypgh niekorzystne warunki gruntowo-wodne
przewidywane jest wykonanie instalacji odwodnienjolwvprzy wyciu igtofiltrow.

Zakres robot odwodnieniowych obejmuje wykonanie:
« instalacji igtofiltréw,
« Utozenie rurocigow stzacych do odprowadzania wéd z odwadnianych wykopowtddzienek,
« wykonanie instalacji doprowadzagj energi elektryczra do pomp odwadniagych,
« monta pompowni odwadniggych,
« demonta instalacji igtofiltréw, rurocagdéw odprowadzagych, studzienek, instalacji elektrycznej,

« przeghdy obiektow budowlanych, zatenie na nich plomb i reperéw, prowadzenie obseliwacj

1.4. Okreslenia podstawowe

Podane riiej okrelenia naley w kazdym wypadku rozumienastpujaco:

« igtofiltr — dtuga rura &srednicy do 100 mm sigca do obniania poziomu wdod gruntowych w
miejscu wznoszenia budowli. Elementem budowy itfafi jest filtr zakaczony stakowatym
ostrzem, pozwalagym zagébia¢ rure na gkbokas¢ do 10 m. Giébwne metody wprowadzania
igtofiltrow do gruntu to metoda wptukiwania i whija.

« instalacja igtofiltrow — system igtofiltrow wprowadzonych w grunt, pctonych wspolnym
przewodem sgym sprzgnictym z agregatem pompowym (pogpodcinieniong),

« promien leja depresji— odlegté¢ pozioma od urmzenia stigcego do obriania poziomu wody
gruntowej do miejsca, w ktérym to obehie zanika.

Pozostate okeidenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWIORB 1 ,Wymagania dgé’, pkt 1.4.
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1.5. Ogd6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kowykonanych robdt, ich zgod&d z Dokumentag)
Projektova, STWIORB i obowazujacymi normami.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogoine” pl&.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav STWIORB 1
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiat wykorzystywany do odwodnienia wykopéw

Materiaty stosowane do odwodnienia wykopow:
- rury obsadowe do instalacji igtofiltrow,
- zestawy igtofiltrow,

- rurochgi zrzutowe.

2.3. Studzienki zbiorcze

Studzienki powinny by wykonane z kigow betonowych lulzelbetowych ¢ 800 mm) o wytrzymakzi
obliczeniowej nie mniejszej hi40 MPa [N/mrf], odpowiadajce wymaganiom PN-EN 1917:2004. d§r
mozna sktadowé na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiemnacisk kggéw przekazywany na grunt
nie przekracza 0,5 MPa.

Przy skladowaniu wyrobdéw w pozycji wbudowania wyadtksktadowania nie powinna przekra¢2a8 m.

Sktadowanie powinno umbwia¢ dostp do poszczegdlnych stoséw wyrobdw lub pojedynckyehdw.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogdélne”, pkt 3.

Sprzt uzywany przez Wykonawcmusi zapewrdi ciagtos¢ odwodnienia. Wykonawca zapewni zapasowe
agregaty pompowe. Podnienie wytwarzane przez agregaty pompowa=pidwve nie mae by mniejsze
od 0,8 kg/crh

W miejscach wysipowania istnigjcego uzbrojenia prace najewykonywa recznie.

3.2. Sprzt do wykonania odwodnienia

Wykonawca powinien dysponowaastpujacym spratem:
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* agregaty pompowe z silnikiem elektrycznym lub spahym,

* pompy do igtofiltréw (zalecane pompy tlokowe).

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogqlp&t 4.

Wykonawca jest zobowzany do stosowani@odkow transportu, ktore nie wptywanegatywnie na jaks
wykonywanych robot i stwarzatechniczne madiwosci do przewozu specjalistycznego sgpeznieztzgdnego
do realizacji prac odwodnieniowych.

Przewaone materiaty powinny ldyzabezpieczone przed przemieszczeniem i uktadayenisgz warunkami
transportu wydanymi przez ich producenta.

Transport instalacji wymaga samochodgzarowego o diugii skrzyni do 5 m ze wzgtlu na diugéc
elementdw instalacji odwodnieniowej.

Wszelkie elementy gumowe najeprzechowywa w miejscach ciemnych i chtodnych.
Siatki igtofiltrow nalezy chront przed nadmiernym nastonecznieniem.
Elementy instalaciji igtofiltrowej nie wymagaglodatkowych zabiegéw konserwacyjnych.

Podczas transportu i skladowania instalacji nalvraca szczeg6lg uwag, by nie uszkod#ipowierzchni,
ktére wspotpracuyj z uszczelkami gumowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB ymé&gania ogdlne”, pkt 5.
Podcknienie wytwarzane przez agregaty pompowazpidwe nie mae by mniejsze od 7+8 bar.
Nalezy zapewnt state zasilanie w energélektryczm do pomp odwodnieniowych.

Nalezy zapewnt dwudziestoczterogodzinny nadzér elektryka nadesyetm odwadniggym.

5.2. Prace przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robét nahy:
a) dokona przeghdu istniejcych obiektéw budowlanych w ofbie leja depresyjnego,

b) narysach i sgkaniach zatay¢ plomby i codziennie dokonywach przegydu — przegjdy
dokumentowa zdjeciami,

c) zatazy¢ repery na obiektach budowlanych i prowgdmbmiary geodezyjne w czasie prowadzenia
robét odwodnieniowych i wykopdw.

Przed przysipieniem do prac natg oznaczy za pomog drewnianych palikbw punkty otwordow igtofiltréw
dla realizowanego odcinka wodegu. Lokalizacja otworow powinna bywytyczona przez uprawnionego
geodet z uwzgkdnieniem istnigjcego uzbrojenia podziemnego.
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5.3. Wykonanie instalacji igtofiltrow w rurze obsadwej
Rure obsadow nalezy zapuci¢ na gkbokas¢ 3,5+7,0 m.

Grunt wydobywany z warstw wodofroych naley podd& badaniom na sitach i wykofiérzywa
uziarnienia.

Po wprowadzeniu igtofiltru wyagma¢ rure obsadow z jednoczesnym wykonaniem obsypki filtracyjnej.

5.4. Prace odwodnieniowe
Wykonanie instalacji odwodnieniowej obejmuje:
— podhczenie igtofiltréw do rurogigéw zbiorczych,
— prace zwizane z instalagjagregatéw pompowych,
— zamontowanie ruroggdéw odprowadzagych wod,
- doprowadzenie energii elektrycznej z sieci enexgetyj lub z agregatdéw gaotworczych,
— obstug pomp i maszyn w czasie pompowania,
— wykonanie pompowania prébnego.
W trakcie odwadniania wykopow nalerejestrowa ilos¢ wody odprowadzanej do odbiornika.

Po zakdczeniu prac, na poszczegélnych odcinkach realingchy, naley zdemontowa instalacje
igtofiltréw, agregaty pompowe i rurcgi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne” pkt

6.2. Kontrola jakosci wykonania robét.

Przy wykonywaniu rob6t kontroli podlega:

» lokalizacja igtofiltréw,

konstrukcje filtrowe,

» gicbokas¢ wykonanych igtofiltrow,

» ditugas¢ rurociagow odprowadzapych wod,
» szczelné¢ instalacji igtofiltréw.

W trakcie prac odwodnieniowych kontroli podlegatskizndé prowadzonych prac, czyli stan osuszenia dna
wykopu i wydajné¢ urzadzer odwodnieniowych.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB 1 ,\&gania ogdlne”, pkt 7.

7.2. Obmiar prac odwadniajgcych

Jednostik obmiarows jest metr bieagcy [mb] odwodnionego wykopu budowlanego przy uwdgieniu
nizej wymienionych elementow sktadowych wg rasfacych jednostek:

+ zapuszczanie igtofiltrow — sztuka,
+ pompowanie odwadnigfe — godzina.

W kalkulacji uwzgédni¢ nalezy: monta i demonta rurochagu ttocznego (tymczasowego) montowanego
poza agregatem pompowym.

Odwodnienie winno by prowadzone skutecznie tak, aby pozwolito na wykemaobdt technologicznych
i budowlanych w odwodnionych wykopach.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB 1 ,Vagania ogolne”, pkt 8.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu przy wykonywaniu odwodnienia wykoppadlegag:
« monta i demonta instalacji igtofiltréw,
« monta i demonta instalacji elektrycznej zasikgjej pompy odwodnieniowe,

« monta i demonta rurocigdw zrzutowych oraz studzienek zbiorczych.

8.3. Odbidr koncowy

Sprawdzenie jakei wykonanych robo6t obejmuje oceskutecznéci odwodnienia.

Odbior robét odwodnieniowych prowadzonydaie po kadorazowym zakiaczeniu odwadniania odcinka
montaowego rurocigu, kanatu i obiektu kubaturowego.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z DokumentadpProjektovs, STWIORB i wymaganiami
Zamawiajcego, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytys:

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogdélne”, pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
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Cena wykonania instalaciji igtofiltréw obejmuje:

« Wwyznaczenie robot w terenie,

+ dostarczenie materiatow,

« wprowadzenie igtofiltrow i rur obsadowych w grunt,

« pofgczenie igltofiltrow w zespoly z przygzeniem do agregatu pompowego,

« demonta instalacji igtofiltrowej,

« przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w Specyfikacji Technicznej,

« demonta calcici urzadzen, zatadowanie néodki transportu i odwiezienie na ngste stanowisko.
Cena wykonania pompowabejmuje:

« prace zwizane z instalacja agregatéw pompowych,

« doprowadzenie wody np. z hydrantu lub przy pomazypy,

« wykonanie ruroeigbw odprowadzagych wod,

« doprowadzenie energii elektrycznej z sieci eneigtyj,

+ prae agregatow grdotwoérczych, obstugpomp i maszyn w czasie pompowania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-02480:1986 — Grunty budowlane. Gl#emia, symbole, podziat i opis gruntéw
2. PN-B-06050:1999 — Geotechnika. Roboty ziemne. Wyanagogoine
3. PN-B-06715:1988 — Studnie wiercone. Piaskiry filtracyjne.

4. PN-B-10736:1999 — Roboty ziemne. Wykopy otwarteptlzewodow wodoagowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania.

5. PN-EN 13043:2004 — Kruszywa do mieszanek bitumicknypowierzchniowych utrwafestosowanych
na drogach, lotniskach i innych powierzchniach pnaezonych do ruchu.

6. PN-EN 1744-1:2010 — Badania chemicznychsefaosci kruszyw- Czs¢ 1: Analiza chemiczna (org.).

7. PN-EN 1917:2004 — Studzienki wtazowe i niewtazowsetonu niezbrojonego, z betonu zbrojonego
witdknem stalowym relbetowe.

8. PN-EN 933-1:2000 — Badania geometrycznychéenmosci kruszyw — Oznaczanie sktadu ziarnowego.
Metoda przesiewania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
STWIORB 7 — ODBUDOWA NAWIERZCHNI DROG. DROGI ASFALT OWE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \My&nia i Odbioru Robét Budowlanych wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét w zakresie odbudowwieezchni drog asfaltowych w ramach zadania
,Budowa wodocigu w miejscowéci Ropienka”

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktwepostpowaniu przetargowym i przy wypetnieniu
umowy na odtworzenie nawierzchni drog asfaltowyelwzane z realizagjprzedsiwzigcia wymienionego
w punkcie 1.1. STWIORB 7 ,,0dbudowa nawierzchni drdgogi asfaltowe”.

1.3. Zakres robét obptych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t azanych z odbudoyv
nawierzchni drog asfaltowych w miejsce rozebranyaibejmup odtworzenie:

zasypanie materiatem piaszczystairowym do wysokéci podbudowy
pobocza drogi z kruszywa

podbudowy z kruszywa i betonu, (cata szekdkdrogi — gminne, zajmowanego pasa ruchu
powiatowe)

nawierzchni asfaltowej .

Wykonujgc wszystkie prace drogowe Wykonawca zolb@any jest do stosowania wszelkich ogmach
wymaga administratora drég m.in. zawartych w uzgodniemigiojektu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podane riiej okrelenia naley w kazdym wypadku rozumienastpujaco:

asfalt uptynniony —asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikampi. naf,

beton asfaltowy (asfaltobeton) —mieszanka asfaltu i drobnego kruszywa, piasku atzki
kamiennej. Podstawowy materiat w konstrukcji nameéni drogowych,

emulsja asfaltowa — wodna zawiesina drobnych gsteczek asfaltu, w ktorych dodatkowa
zawartd¢ emulgatoréw i stabilizatoréw zapewnia trwgotrzymanego ukfadu,

konstrukcja chodnikéw — uktad warstw nawierzchni i podbudowy wraz ze speso ich
pofgczenia przeznaczony do ruchu pieszych,

kruszywo tamane —kruszywo budowlane otrzymywane przez mechaniczrérobnienie skat np.
grys, ttuczé kamienny zuzel wielkopiecowy,

mieszanka mineralno-bitumiczna —mieszanka wypetniacza i kruszyw anéj wielkasci ziaren,
otoczonych lepiszczem bitumicznym: asfaltem drogowyolimeroasfaltem, emuisjasfaltovg
lub asfaltem uptynnionym; stosowana do budowy nesgteni drogowych,
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* podbudowa stabilizowana mechanicznie- warstwa lub warstwy konstrukcyjne nawierzchni
stuzgce do przenoszenia ohgen od ruchu na podie,

» stabilizacja mechaniczna— proces technologiczny, polegey na odpowiednim zggzczeniu, w
optymalnej wilgotnéci, kruszywa o wigciwie dobranym uziarnieniu,

* wypekniacz — rozdrobnione zasadowe skaly osadowe tj. twardpiem@g drobnokrystaliczne
lub skrytokrystaliczne, wapienie bitumiczne orazlodaty, ktérych celem jest utworzenie z
lepiszczem warstwy bitumicznej y#cej kruszywo.

Pozostate okidenia podstawowe agszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB 1 ,Wymagania ogolrekt. 1.4.

1.5. Ogd6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kowykonanych robdt, ich zgod&d z Dokumentag)
Projektova, STWIORB i obowazujacymi normami.

Ogolne wymagania dotygee robot podano w STWIORB 1, pkt. 1.5.

Przewody sieci wodoggowej projektuje si z rur cénieniowych PE 100 SDR17 PN10 i PE 100 SDR11
PN16. Trags wodocikgu naley oznakowa dwoma tamami koloru niebieskiego:

- znakupca z wktadlky metalove utozona bezpdgrednio na rurze

- ostrzegawcz utozona ponad rarw odlegtaci 40-60cm.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav STWIORB 1
~Wymagania ogolne”, pkt. 2.

2.2. Materialy wykorzystywane do odtworzenia podbudwy z kruszywa oraz pobocza
drogi asfaltowej

W celu odtworzenia podbudowy oraz pobocza drogiltsfiej naley stosowé kruszywo tamane uzyskane
w wyniku pokruszenia surowca skalnego lub kamiemzatowych i otoczakéw.

Frakcje kruszywa tamanego pozostal na sicie o oczkach kwadratowych (4 mm x 4 mmyipoy
stanowé nie mniej nk 75% masy ziaren pokruszonych, posiadgh wicej niz jedrg powierzchng
przetaman.

Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez zanieczyszezsbcych i bez domieszek gliny.

Wiasciwosci kruszywa powinny by zgodne z norgdPN-EN 13043:2004 oraz PN-EN 1744-1:2010.

2.3. Materialy wykorzystywane do odtworzenia nawiezchni asfaltowej

2.3.1. Asfalt
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Do wykonania mieszanki mineralno-asfaltowej, w zatéci od szerokéci warstwy i kategorii ruchu,
nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania PN-EN 12591:2009.

2.3.2. Wypetniacz mineralny
Wypeltniacz podstawowy stosowany do skladu mieszanhkéralno-asfaltowej powinien spettia
wymagania PN-EN 13043:2004.

2.3.3. Kruszywo

Do produkcji masy mineralno-asfaltowej nglestosowdé kruszywo odpowiednie dla kategorii ruchu
odtwarzanej drogi. Stosowane kruszywa powinng Zgodne z normmPN-EN 13043:2004.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogélne”, pkt. 3.

3.2. Sprat do wykonania robo6t
Roboty ziemne zwizane z odtworzeniem nawierzchni drog wykonagta Iprzy pomocy:
* ciggnik,
 rozktadarki mas bitumicznych,
» réwniarki,
» samochodu samowytadowczego,
* skrapiarka do bitumu,
» spycharki,
» szczotki mechanicznej lub innego gulzenia czyszexego,

« walca.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogqlpé&t. 4.

4.2. Transport materiatdw

Kruszywa naley przewozté dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiesaah
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi mageti, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Wypetniacz nalgy przewozé luzem w cysternach i sktadowawv pojemnikach zabezpieczoncgh przed
zawilgoceniem.
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Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem podczas
transportu i podczas oczekiwania na roziadunek. skéieka mineralno-asfaltowa powinna ¢by
zabezpieczona przed uggaemperatury.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB ym&gania ogélne”, pkt. 5.

5.2. Odtworzenie podbudowy i pobocza z kruszywa

5.2.1. Przygotowanie podhia

Warstwe naley ulozy¢ na podiau zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
podbudowy/pobocza. Warunek nieprzenikaniazyagprawdzt wzorem:

D15, >5
/g5~

w ktérym:

D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechdd2o ziaren warstwy podbudowy/pobocza lub warstwy
odsiczapcej [mm],

d85 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechB88% ziaren gruntu podia [mm].

Wykop do wysokéci podbudowy naley zasypa gruntem piaszczystoairowym. Dostarczy po
wykonaniu robo6t protokoty zggzczenia wykopu.

5.2.2. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Wykonywary podbudow/pobocze naley dostosowéa do podbudowy/pobocza istraegj(ego). Mieszanka
kruszywa powinna hkyrozkiadana w warstwie o jednakowej grédio takiej, aby jej ostateczna grulo
po za@szczeniu byta réwna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej warstwy nie 780
przekraczé& 20 cm po zagszczeniu.

Warstwa podbudowy/pobocza powinna¢hyztazona w sposéb zapewrday oshgniecie wymaganych
spadkow i rzdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa/pobocze sktada @ wigcej niz jednej warstwy
kruszywa, to kada warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych
spadkow i rgdnych wysokéciowych.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiatlawilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-044888 (metoda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzanie.

Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka powinna By
zwilzona okrélong iloscia wody i rbwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdygetnos¢ mieszanki
kruszywa jest wysza od optymalnej o 10% jej wastn, mieszank nalery osuszy.

5.2.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudow po wykonaniu, a przed uteniem nasipnej warstwy natey utrzymywa& w dobrym stanie.
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Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywatl, za zgadZamawiajcego, gotow podbudow do ruchu, to jest
zobowpgzany do naprawy szkéd wywotanych tym ruchem. Kasgraw z tego tytutu poniesie Wykonawca.

Dostarcz¢ po wykonaniu robét protokoly zasgczenia wykopu oraz badaniasnoéci podbudowy i
poboczy wykonanych metad/SS wykonywane w odlegdoiach min. co 25m. Spadek pobocza od kidev
jezdni 6-8%.

5.3. Odtworzenie drogi asfaltowej

5.3.1. Przygotowanie podtza pod asfalt

Podlaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego rglevyprofilowat i wyrownat.

Powierzchng podiaza osuszy i oczysci¢ z luznego kruszywa, piasku i pytu. Czyszczenie wykona
przy wyciu szczotek mechanicznych.

Nieréwnaci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinny ¢bwieksze od 12 mm. W przypadku, gdy
nierownaci podiaza $ wieksze od podanej waci, podiaze naley wyrowna poprzez frezowanie lub
utozenie warstwy wyréwnawczej.

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowegojqrednaley skropt emulsp asfaltova lub
asfaltem uptynnionym.

Przed utégeniem nawierzchni natg przedstawd protokoty z pomiaru zagzczenia.

5.3.2. Warunki przystapienia do robot

Warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego o gréddo> 8 cm naley ukiad&, gdy temperatura otoczenia
jest nie nisza od +5°C, natomiast dla warstwy o gridicc 8 cm, gdy temperatura otoczenia wynosi nie
mniej niz +10°C. W przypadku, gdy podie i obramowanie podgrzewa; stemperatura me by nizsza od
wartasci podanych powsg;.

Nie dopuszcza ei uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrpwodiazu, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.3.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w
mieszarkach gwaranygych otrzymanie jednorodnej mieszanki.

Ze wzgkdu na konieczrig zapewnienia jednorodia nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji w trakcie prac.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinnachyd razu transportowana na miejsce wbudowania istadsob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3.4. Pohczenia medzywarstwowe asfaltu

W celu zapewnienia odpowiedniego gmtenia mgdzywarstwowego w iléci 0,2 kg/nf dla warstwy
wigzacej oraz 0,1-0,3 kg/m? dla warstégieralnej, kada utozong warstwe nalezy skropt emulsp asfaltovs
przed utgeniem nasipnej.
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Skropienie warstw powinno Bywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianymodparowanie
wody.

5.3.5. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnathybudowana mechanicznie z zachowaniem giciboarstwy
i utrzymywaniem niwelety zgodnie z Dokumentgjojektov.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyisie bezzwlocznie zgodnie ze schematem gtézejalca ustalonym
na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieegagzania powinna wyndashie mniej nk 130°C dla asfaltu
D35/50.

Ztacze robocze powinno Byrdéwno obcgte, a powierzchnia obgiej krawedzi powinna by posmarowana
asfaltem lub oklejona samoprzyleptasma asfaltowo-kauczukogyv Sposob wykonywania gz roboczych
powinien by zaakceptowany przez Zamawvdigggo. Zhcza nawierzchni powinny bywykonane w linii
prostej, réwnolegle lub prostopadle do oshczh w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyprzesungte
wzgledem siebie, co najmniej 015 cm.aZte powinno b§ catkowicie zwjzane, a powierzchnie
przylegajcych warstw powinny hyw jednym poziomie.

Whbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej obejmuje:

* posmarowanie gacym asfaltem krawdzi kraweznikow, opornikéw, obrzgy i innych elementow
w jezdni,

* rozcielenie mieszanki w miejscach trudnodpstych przy pomocy widet, topat, szufli, grabi itp.,
» sprawdzenie profilu rozktadanej mieszanki przy poynszablonu,

* reczne zagszczenie mieszanki ubijakami stalowymi przy opaachk kravgznikach, obrzeach,
sciekach i innych urgdzeniach znajdagych s¢ w chodniku,

* mechaniczne zagzczenie wykonanej nawierzchni walcem wibracyjnygoznym lub innym
zaakceptowanym przez Zamavdizggo.

5.3.5. Roboty towarzysgce

Przy robotach zwizanych z odtworzeniem nawierzchni drég, na odcinkgdzie wysipuje kraweznik
nalezy go wymieng.

Na szerokéci pobocza, w miejscach gdzie nie ma chodnika, wgkatwardzenie materialem kamiennym
grubcdci 20cm. Materiat kamienny odpowiednio zagczony nalgy dodatkowo skrogi dwukrotnie emulg)
asfaltows zasypujc grysem: | — warstwa fr. 12-16 mm, Il warstwadi8mm. Pobocze utwardzone powinno
mie¢ szeroké¢ 1m i pochylenie poprzeczne 6-8%.

W przypadku uszkodzenia lub zniszczenia konstrulasiiu nalgy ja odtworzy zapewniajc prawidiowy
ciag odwodnienia. W miejscach wygpbwania zjazdow naky na posesj wykop zasypywa piaskiem i
zagszczg mechanicznie warstwami 20cm do wys&diopodbudowy z tlucznia kamiennego o gr. 20cm.
Odtworzenie nawierzchni zjazdu nafgrzywrdct do stanu pierwotnego.

Podczas wykonywania odtworzenia nawierzchni drageay wykona odtworzenie catego oznakowania
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poziomego jezdni.

Na odcinkach trasy projektowanego kolektora przggiego istniejce chgi komunikacji samochodowej i
pieszej, niezédne jest ograniczenie ruchu oraz wykonanie objazddadek dla pieszych. Miejsca te nafe
zabezpieczyi oznakowa tabliczkami informacyjnymi i znakami drogowymi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogoélne”,.fikt

W czasie budowy Wykonawcadzie prowadzit systematyczne pomiary i badania labné oraz dostarczy
ich wyniki Zamawiagcemu.

6.2. Zakres bada& podbudowy/pobocza z kruszywa

W celu sprawdzenia jakoi wykonanej warstwy naky zbada:

e uziarnienie mieszanki - powinno by zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2. ninigjsz
Specyfikacji. Reprezentatywne prébki nglepobier& przed wykonaniem zagzczenia. Wyniki
bada nalezy na biegco przekazywaZamawiajcemu.

» wilgotnos¢ mieszanki - powinna odpowiada wilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481:1988 (metoda IlYtolerancy +10% -20%. Wilgotn& nalezy
okresli¢ wedlug PN-EN 1097-5:2008.

* zagesSzczenie warstwy -zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasi¢, az do osigniecia
wymaganego wskaika zagszczenia.
W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest nibw® ze wzgbdu na gruboziarniste kruszywo,
kontrok zagszczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych i nie rzadziej giraz na 5000
m?, lub wedtug zaledeZamawiajcego.
Zageszczenie warstwy stabilizowanej mechanicznie ayalazna& za prawidtowe, gdy stosunek
wtornego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcd1 jest nie wikszy od 2,2 dla kalej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy [E2 / E12,2].

» wihasciwosci kruszywa - badania kruszywa powinny obejmoiv@cere wszystkich wihaciwosci
okreslonych w pkt. 2.2.

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow okrélaja dokumenty wymienione w pkt.10.
Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawcw sposob losowy w obecfm
Zamawiajcego.

6.3. Cechy geometryczne odtwarzanej podbudowy/pobroa z kruszywa

Odtworzona warstwa z kruszywa powinna spétniaastpujace wymagania w zakresie cech
geometrycznych:

» szerokasé warstwy — szeroké¢ warstwy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej
niz 10 cm oraz nie mniej Aib cm,
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* réwnosé warstwy
Nieréwnaci nawierzchni nie magprzekraczé&
— 10 cm dla podbudowy zasadniczej,
— 20 cm dla podbudowy pomocnicze;j.

» rzedne wysokdciowe—réznice pomédzy rzdnymi wysokadciowymi i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekraczatl cm, -2 cm,

» grubosé podbudowy/pobocza i ulepszonego podia
Grubai¢ podbudowy/pobocza nie e sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla warstwy zasadniczej = 10%,
- dla warstwy pomocniczej +10%, -15%.
* nosnosé¢ podbudowy/pobocza
- modut odksztatcenia,
— ugiecie spezyste.

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow okrélaja dokumenty wymienione w pkt. 10.

6.4. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy/pbocza

* Niewlasciwe cechy geometryczne

Wszystkie powierzchnie podbudowy/pobocza, ktérearyl wigksze odchylenia od olgienych w pkt. 6.3
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie @bakasci, co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtOrnie zagszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchniemigkonane] warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szerokéé¢ podbudowy/pobocza jest mniejsza od szefokprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom ey lezagcym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszevesrstve
przez jej spulchnienie na pehgrubag¢ do potowy szerokixi pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne
zag:szczenie.

* Niewlasciwa grubosé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wegm grubéci, Wykonawca wykona naprgw
podbudowy/pobocza.

Powierzchnie powinny Wy naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstmsy odpowiedni
ofcbokas¢, zgodnie z decyzj Zamawiagcego, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich
wihasciwosciach, wyrGwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wgkadu tych rob6t nagpi ponowny pomiar i ocena
grubdici warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

« Niewlasciwa noasnosé¢ podbudowy/pobocza
Jezeli naénos¢ podbudowy/poboczaghzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty
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niezlzdne do zapewnienia wymaganegnaci, zalecone przez Zamawiaggo.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawcalkay wtedy, gdy zarienie ngnosci
podbudowy/pobocza wynikto z nievdwego wykonania rob6t przez Wykonasvwgawierzchni.

6.5. Badania asfaltu przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdénaadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnedssivej i przedstawi wyniki tych bada
Zamawiajcemu do akceptacji.

6.6. Badania asfaltu w trakcie prowadzenia robot

. Skitad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej peleg wykonaniu ekstrakcji. Dopuszcza wsiykonanie
bada innymi réwnowanymi metodami.

. Badanie wiaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migcknienia asfaltu.
. Badanie wiaciwosci wypetniacza
Na kazde 100 mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotnét wypetniacza.

Tabela 2. Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarOw podczas wytwarzania mieszanki mineralno
asfaltowej (MMA)

L. Czestotliwosé badan - minimalna liczba badan
Lp. Wyszczegdblnienie bada . o .
na dziennej dziatce roboczej
1 sktad i uziarnienie MMA pobranej - 1 prébki przy produkcji do 50img
 wytworni - 2 prébki przy produkcji ponad 500 mg
2. | wiasciwosci asfaltt dla kazdej dostawy (cystern
3. | wiasciwosci wypetniacz 1 prébe na 100mg
4. | wiasciwosci kruszywe przy kadej zmiani
5. | temperatura sktadnikbw MM dozor cagly
kazdy pojazd przy zatadunku i w cza:
6. | temperatura MMA .
wbudowywania
kazdy pojazd przy zatadunku i w cza:
7. | wyglad MMA I . S
wbudowywania
wihasciwosci probek MMA pobran¢w , L
8. L. jeden raz dziennie
wytworni
. Badanie wiaciwosci kruszywa

Przy kadej zmianie kruszywa nate okresli¢ klas i gatunek kruszywa.

. Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralno-afaltowej
Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfaiéowej polega na odczytaniu temperatury na skali
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odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczaf@mperatura powinna by zgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjne;j.

. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowelega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury. Dokiag@gn@omiaru +2°C. Temperatura powinnacbygodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej.

. Sprawdzenie wyghdu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocemwirmualnej jej wyghdu podczas
produkgciji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

. Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na prébkach zagzczonych metedMarshalla.
Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.7. Badanie cech geometrycznych i waiwosci warstw nawierzchni z asfaltobetonu

. Czestotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow okrélaja dokumenty wymienione w pkt.10.

. Szerokasé warstwy

Szerokd¢ warstwyscieralnej z asfaltobetonu powinnadggodna z Dokumentacprojektovy z tolerancy
+5cm.

. Rownos¢ warstwy

Nieréwnaci podiwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego nienpombye wieksze od 12 mm.

. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowedozgpdne z DokumentacjProjektovs, z tolerangj +
0,5%.

. Rzedne wysokdciowe

Rzgedne wysokéciowe warstwy powinny byzgodne z DokumentacProjektovs, z toleranci = 1 cm.

. Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z DokumentgaBjrojektova, z tolerangj = 5 cm.

. Grubos¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z grubwia projektowan, z tolerancj £ 10%.
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. Kraw edz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystatvad 3 do 5 mm
ponad ich powierzchei Warstwy bez opornikdw powinny bywyprofilowane, a w miejscach gdzie zaszia
konieczndé¢ obcicia, pokryte asfaltem.

. Wyglad warstwy

Warstwa z betonu asfaltowego powinna énjiednolitg tekstug, bez miejsc porowatych, tuszezch sk i
spekanych. Lune grysy (zastosowane do uszorstnienia warstigralnej) nalgy usuryé.

. Zageszczenie warstwy i wolna przestraéw warstwie

Zagzszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w STWiORB
i recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB 1 ,\&gamia ogdlne”, pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowg prowadzonych robdt jest:

metr kwadratowy [f] podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanigznie
- metr kwadratowy [m?] warstwy nawierzchni z bet@sfialtowego,

- metr kwadratowy [m?] podsypki piaskowej

- metr kwadratowy [m?] zasypki piaskowawirowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB 1 ,Vegeamia ogdlne”, pkt 8.

8.2. Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem drég

Roboty uznaje siza zgodne z Dokumentadprojektove, STWIORB i wymaganiami Zamawigjego, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt. 6 daty wyniki pozytywne.

W wypadku stwierdzenia usterek, Zamawigj ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonaniasiy
naniesionych poprawek pokryje Wykonawca w ustalotgrminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
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Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w STWIORB 1, pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 nf wykonania podbudowy z kruszyw tamanych obejmuije:

— przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z ragept

— dowiezienie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

— mechaniczne zg@gzczenie warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w STWiORB,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét,

- uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot.

Cena wykonania 1m2 warstwy nawierzchni z betonu &sltowego obejmuje roboty
wyszczegolnione przy odtworzeniu nawierzchni asfaitvej.

Nalezy rowniez dodatkowo uwzgldnic:
— skropienie mgdzywarstwowe,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych, wymaganych w Specyfikacji Teclnigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

a M 0D

PN EN 1427:2009 — Asfalty i lepiszcza asfaltowe zn@rzanie temperatury ghnienia — Metoda
Piercien i Kula

PN-B-04481:1988 — Grunty budowlane. Badania prdyektu.

PN-B-06714-37:1980 — Kruszywa mineralne. Badanmn&dzanie rozpadu krzemianowego

PN-C-96173:1974 — Przetwory naftowe. Asfalty upiyme AUN do nawierzchni drogowych

PN-EN 1008:2004 — Woda zarobowa do betonu — Sgemjé pobierania prébek, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskoweyocesow produkcji betonu.

PN-EN 1097-2:2000 — Badania mechanicznych i fizychnwiaciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odpor§o na rozdrabnianie.

PN-EN 1097-5:2008 — Badania mechanicznych i fizychnwiaciwosci kruszyw - Cgs¢ 5:
Oznaczanie zawartoi wody przez suszenie w suszarce z wentyl@mjg.).

PN-EN 1097-6:2002 — Badania mechanicznych i fizychnwiaciwosci kruszyw — Cgs¢ 6:
Oznaczanie gstasci | nasakliwosci.

PN-EN 12591:2009 — Asfalty i lepiszcza asfaltowd/ymagania dla asfaltéw drogowych (org.).
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10.

11.

12.

13.

14.
15.

16.
17.
18.

19.

20.

21.
22.
23.
24.

1.
2.

PN-EN 12593:2009 — Asfalty i lepiszcza asfaltow®znaczanie temperatury tamligad metod
Frassa.

PN-EN 13043:2004 — Kruszywa do mieszanek bitumichny powierzchniowych utrwate
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powtenimach przeznaczonych do ruchu.

PN-EN 13055-1:2003 — Kruszywa lekkie —¢€Z 1: Kruszywa lekkie do betonu, zaprawy i rzadkiej
zaprawy.

PN-EN 1367-1:2007 — Badania \&tavosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych — @%¢ 1: Oznaczanie mrozoodpokud (org.).

PN-EN 1426:2009 — Asfalty i lepiszcza asfaltowezn@rzanie penetracji igt

PN-EN 1744-1:2010 — Badania chemicznychsdeiaosci kruszyw — Cegs¢ 1. Analiza chemiczna
(org.).

PN-EN 459-1:2003 — Wapno budowlane -¢£¢Zl: Definicje, wymagania, kryteria.

PN-EN 932-1:1999 — Badania podstawowychsaikosci kruszyw — Metody pobierania probek.

PN-EN 933-1:2000 — Badania geometrycznych sen@osci kruszyw — Oznaczanie skiadu
ziarnowego. Metoda przesiewania.

PN-EN 933-4:2008 — Badania geometrycznychsenaosci kruszyw — Cgs¢ 4. Oznaczanie ksztattu
ziaren —Wskanik ksztattu (org.).

PN-EN-197-1:2002 — Cement. Ggzel: Skiad, wymagania i kryteria zgodwo dotyczce
elementow powszechnegaytiku.

PN-S-06102:1997 — Drogi samochodowe. Podbudowyigzgmw stabilizowanych mechanicznie
PN-S-96023:1984 - Konstrukcje drogowe. Podbudomawierzchnia z ttucznia kamiennego
PN-S-96035:1997 — Drogi samochodowe. Popioty lotne

PN-S-02205:1998 — Drogi samochodowe — Roboty zieMhgnagania i badania.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiepzia 2 marca 1999 poz. 430). w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpms& drogi publiczne ich usytuowanie
(Dz.U.Nr43z1999r.,

Tymczasowe wytyczne. Polimeroasfalty drogowe. TWADFO7.

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt
60, IBDIM, Warszawa, 1999

WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakpgrysow izwirdw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegoadeerechni drogowych, CZDP, Warszawa,
1984.

Zasady projektowania betonu asfaltowego oc¢kszonej odporniei na odksztatcenia trwate.
Wytyczne oznaczania odksztalcenia i modulu sztyenanieszanek mineralno-bitumicznych
metody pelzania pod obgieniem statycznym. Informacje, instrukcje - zesz\8, 4BDiM,

Warszawa, 1995
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

STWIORB 8 — ODBUDOWA NAWIERZCHNI DROG.
NAWIERZCHNIE NIEULEPSZONE
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \My&nia i Odbioru Robét Budowlanych wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét w zakresie odbudowwieazchni ttuczniowych,zwirowych oraz
gruntowych w ramach zadania pn. ,Budowa wodggiw miejscowéci Ropienka”

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktiwepostpowaniu przetargowym i przy wypetnieniu
umowy na odtworzenie nawierzchni nieulepszonychyzane z realizagjprzeds¢wzigcia wymienionego w
punkcie 1.1. STWIORB 0 ,,0dbudowa nawierzchni didgwierzchnie nieulepszone”.

1.3. Zakres robét obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t azanych z odbudoyv
nawierzchniwirowych oraz gruntowych.

Nawierzchng¢ zwirowa nalery wykona dwuwarstwowo i uktadana podtau gruntowym naturalnym.

Nawierzchng ttuczniowy nalezy wykona jednowarstwowo na podbudowie z kruszyw tamanych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podane riiej okrelenia w kazdym wypadku naley rozumie nas¢pujaco:

e nawierzchnia gruntowa naturalna — wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchuplgtoju
pojazdow oraz ruchu pieszych, w ktérym veystjacy grunt podiaa jest wyrbwnany i odpowiednio
uksztattowany w profilu poditnym i przekroju poprzecznym oraz zagczony,

e nawierzchnia twarda nieulepszona— nhawierzchnia nieprzystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzglu na pylenie, nierbwioi, ograniczony komfort jazdy — wibracje, hatas,
jak np. nawierzchnia ttuczniowa, brukowcowa futirowa,

* nawierzchnia zwirowa — nawierzchnia zaliczana do twardych nieulepszonytorej warstwa
scieralna jest wykonana z mieszankiirowej bez wycia lepiszcza czy spoiwa,

* nawierzchnia tluczniowa jedna lub w¢cej warstw z tlucznia i klica kamiennego, fgcych na
podiazu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzotatpch do bezpgedniego
przejmowania ruchu.

» stabilizacja mechaniczna- proces technologiczny, polegey na odpowiednim zggzczaniu, w
optymalnej wilgotnéci, kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu,

» wskaznik piaskowy — procentowy stosunek objétd ziaren frakcji piaskowej i g&ciowo
zwirowej do obgtosci tych frakcji gruntu lub kruszywa wraz zastkami wysgpujacymi w formie
zawiesiny przygotowanej w sposob cktoay norm.

Pozostate okigenia podstawowe agszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB 1 ,Wymagania ogolnekt. 1.4.
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1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jé&kadch wykonania oraz za zgodito z Dokumentag
Projektova, STWIORB i obowizujagcymi normami.

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w STWIORB 1 "Wymagania ogélne", hia.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycge materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav STWIORB 1
~Wymagania ogélne”, pkt. 2.

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Kruszywo naturalrigyte do mieszankiwirowej
powinno spetnia wymagania normy PN-EN 13043:2004, a wsikl piaskowy wymagania normy PN-EN
933-8:2001.

2.2. Materiaty wykorzystywane do odbudowania nawiezchni ttuczniowych

Materiaty stosowane do odtworzenia nawierzchnizthimwej:
— kruszywo famane zwykie — ttuczé kliniec,
— kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchmiiat,

— woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.3. Materialy wykorzystywane do odbudowania nawiezchni zwirowych

Materiaty stosowane do odtworzenia nawierzciwirowej:

miat kamienny,

tluczen,

piasek,

pospoika,

- ZWir.
2.4. Materialy wykorzystywane do odbudowania nawiezchni gruntowych

Grunt jest podstawowym materiatem do budowy nawiemzgruntowych.
Grunty naley klasyfikowat zgodnie z normmPN-B-02480:1986.

Przy budowie nawierzchni gruntowej najekierowa siec zasad wykorzystania w maksymalnym stopniu
gruntu zalegajcego w podtau.

Rozpoznanie gruntu nale przeprowadzi na podstawie badanakroskopowych oraz badania uziarnienia.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu
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Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogélne”, pkt. 3.

3.2. Sprat do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchnkwirowej powinien wykazé& sie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:

ciggnik kotowy,

frezarka,

réwniarka samojezdna,

spycharka,

walec statyczny.

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchni gruntowej powinien wg&a sic mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:

brona talerzowa,

— ciagnik kotowy,

— réwniarka samojezdna,
— spycharka,

- walec.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogdlpé&t. 4.

4.2. Transport materiatdw

Zwir mozna przewozi dowolnymi érodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernysusagniem i zawilgoceniem.

Podczas transportu kruszywo nglezabezpieczy przed wysypaniem, a w przypadku drobnego kruszywa
przed rozpyleniem.

Grunt mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB ym&gania ogélne”, pkt. 5.

5.2. Projektowanie sktadu mieszankizwirowej
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Sktad mieszanki naky opracowd w oparciu o:
* wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszanki ttuczniovwsyirowej,
* wyniki bada mieszanki wedlug wymaganormowych,

» wilgotnos¢ optymalry mieszanki okréong wg normalnej préby Proctora, zgodnie z ngrm
PN-B-04481:1988.

5.3. Wbudowanie i zagszczenie kruszywa

Kruszywo grube powinno ldyrozktadane w warstwie o jednakowej grédip przy wyciu rowniarki.
Grubas¢ roziozonej warstwy lanego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zaklinowaniu agnicto
grubas¢ projektowan.

5.4. Wbudowanie i zagszczanie mieszankiwirowej

Mieszank po rozt@eniu naley zagszcz&, az do osagniecia wské&nika zagszczenia nie mniejszego
niz 0,98 zagszczenia maksymalnego, oflenego wedtug normalnej proby Proctora.

Kazda wykonywana warstwa powinna dyvyprofilowana i zagszczona przy zachowaniu optymalnej
wilgotnosci mieszankizwirowej. W przypadku, gdy wilgotr$é mieszanki jest wisza o wgcej niz 2% od
wilgotnosci optymalnej, mieszagknalezy osuszy, a w przypadku, gdy jestasza o wecej niz 2% - zwilkzy¢
okreslona iloscig wody.

5.5. Profilowanie i zagszczenie nawierzchni gruntowej

W przypadku, gdy w podia drogi zalegaj spoiste grunty, naty je spulchni i rozdrobné.

Jezeli Dokumentacja Projektowa nie stanowi inaczeynewéci profilowania drogi gruntowej magbyc¢
wykonywane dcznie z robotami ziemnymi.

Po wyréwnaniu i sprofilowaniu, dreggruntows przy optymalnej wilgotn&i nalery zagsci¢. Jezeli

wilgotnos¢ gruntu jest nisza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 20% jej wartdci, to wilgotna¢ gruntu
nalezy zwickszy poprzez dodanie wody. zZi wilgotnas¢ gruntu jest wysza od wilgotnéci optymalnej o
10% jej wartdci, grunt naley osuszy.

Zageszczenie nalg uzn& za dostateczne, gdy nie wystija slady po przejedzie sprztu zagszczagcego.

5.6. Utrzymanie nawierzchni gruntowe;j

Nawierzchnia gruntowa po oddaniu do eksploatacjnaga systematycznych zabiegow giglacyjnych.

Powstajce koleiny, zagiienia i wyboje nalgy usuryé¢ przy wyciu witoka, réwniarki lub szablonu.
Wiokowanie prowad#i, gdy grunt jest wilgotny i wiok tatwécina wybrzuszenia i wyrbwnuje wggienia.

Jezeli powstale uszkodzenig gnaczne, nals je usuné poprzez remont nhawierzchni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
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Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogoélne”,.fikt

6.2. Zag:szczenie nawierzchni

Zaggszczenie nawierzchni nalebada, co najmniej dwa razy dziennie, z tyse, maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadaga na jedno badanie powinna wyro800 nf.

Kontrole zag:szczenia nawierzchni moa wykonywa dowolrg metod,.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB 1 ,\&geamia ogodlne”, pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf wykonanej nawierzchni ttuczniowejwirowej oraz gruntowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB 1 ,Vagania ogolne”, pkt 8.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z Dokumentadprojektovs, STWIORB i wymaganiami
Zamawiagcego, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytys:

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w STWIORB 1, pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena odtworzenia 1 mawierzchni tluczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— o0znakowanie robdt,
— spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie wraz ze skropieniem vgqubdiaza gruntowego,
— dostarczenie materiatow,
- roziozenie warstwy kruszywa grubego,
- wyréwnanie do wymaganego profilu,
- zagszczenie poszczego6lnych warstw.
Cena odtworzenia 1 fmawierzchnizwirowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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oznakowanie robdt,

spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie wraz ze skropieniem wyqubdiaza gruntowego,
dostarczenie materiatow,

dostarczenie i wbudowanie mieszaakirowej,

wyréwnanie do wymaganego profilu,

zagszczenie poszczegolnych warstw.

Cena odtworzenia 1 mawierzchni gruntowej obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robdt,

spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie wraz ze skropieniem wyqubdiaza gruntowego,
dostarczenie i wbudowanie gruntu,

wyréwnanie do wymaganego profilu,

zag:szczenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.PN-B-02480:1986 — Grunty budowlane — Oznaczeniapsye, podziat i opis gruntéw.

2.PN-B-04481:1988 — Grunty budowlane. Badania prdprektu.

3.PN-EN 13043:2004 - Kruszywa do mieszanek bitumickny powierzchniowych utrwaie

stosowanych na drogach, lotniskach i innych powtenmach przeznaczonych do ruchu.

4.PN-EN 1997-2:2009 — Eurokod 7 — Projektowanie gduotezne — Cg¢ 2: Rozpoznanie i badanie

podiaza gruntowego.

5.PN-EN 933-8:2001 — Badania geometrycznychsentaosci kruszyw. Cz& 8: Ocena zawarfoi

drobnych czstek. Badanie wskaika piaskowego.

6.PN-S-02205:1998 — Drogi samochodowe — Roboty zieMhgnagania i badania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

STWIORB 9 — ODBUDOWA NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWEJ ORAZ PLYT
BETONOWYCH
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \My&nia i Odbioru Robét Budowlanych wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét w zakresie odbudowwieezchni z kostki brukowej w ramach
zadania pn. ,Budowa sieci wodagowej w miejscowéci Ropienka”

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktiwepostpowaniu przetargowym i przy wypetnieniu
umowy na odtworzenie i wykonanie nawierzchni z kobtukowej zwizane z realizagjprzedsiwziccia
wymienionego w punkcie 1.1. STWIORB 10 ,Odbudowawigsizchni z kostki brukowej oraz ptyt
betonowych”.

1.3. Zakres robét obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t azanych z odbudoyv
nawierzchni z kostki brukowej i obejnauj

- odbudove nawierzchni z kostki brukowej na podsypce cementpiaskowej,
- odbudowe nawierzchni z plyt betonowych na podsypce cemeatpiaskowej.

Podczas rozhiérki nawierzchni z kostki brukowej zonaltyt betonowych naly przewidzi€é odzysk
materiatéw. Odzyskane materiaty natevykorzyst& podczas odbudowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podane riiej okrelenie w kazdym wypadku naley rozumi& nas¢pujaco:

» betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczonybddowy
warstwy s$cieralnej nawierzchni, wykonany metpdvibroprasowania z betonu niezbrojonego
niebarwionego lub barwionego, jedno- lub dwuwarstego, charakteryzagy sk ksztattem, ktory
umazliwia wzajemne przystawanie elementow.

Pozostate okigenia podstawowe agszgodne z obowarzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB 1 ,Wymagania ogolnekt. 1.4.

1.5. Ogd6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jékoich wykonania oraz za zgodito z Dokumentag
Projektova, STWIORB i obowizujacymi normami.

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w STWIORB 1 "Wymagania ogélne", hi&.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgre materiatow
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Ogdlne wymagania dotygee materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav STWIORB 1
~Wymagania ogélne”, pkt. 2.

Powierzchnie kostki brukowej oraz ptyt betonowyahwmny by bez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o
fakturze z formy lub fakturze zatartej. Kredeie z kostki brukowej i ptyt betonowych powinnyépwne i
proste.

W mozliwie najwiekszym stopniu nale wykorzysta& do odbudowy materiat kostkowy i ptytowy otrzymany
Z rozbiorki istniegcej nawierzchni. Nowy materiat uzupelnjey powinien by tego samego gatunku i
koloru jak w nawierzchni istnigge;.

2.2. Materiaty wykorzystywane do odbudowania nawiezchni z kostki brukowej o ptyt betonowych

Materiaty stosowane do odtworzenia nawierzchnisthkidorukowej:
- cement,
— kostka brukowa,
— piyty chodnikowe,
— piasek,
- pospotka,

- woda.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogolne”, pkt. 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchni z kostki brukowej powimwykaza si¢ mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:

— pita do ckcia kostki,
- réwniarka,
— spycharka,

— walec wibracyjny,

wibrator powierzchniowy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogqlpé&t. 4.
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4.2. Transport i sktadowanie materiatow

Kostke zaleca si pakow& na paletach. Palety z kostk ptytami betonowymi mog by¢ sktadowane
otwartej przestrzeni, przy czym podépowinno by wyréwnane i odwodnione.

Betonowa kostka brukowa i by przewaona dowolnymgrodkami transportu.

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymi §rodkami transportu w sposob zabezpiegagj je
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB yma&gania ogélne”, pkt. 5.

5.2. Podtae

Podtaze pod nawierzchnie z betonowych kostek brukowycliergianowé grunt piaszczysty rodzimy lub
nasypowy.

Grunty podtaga powinny by niewysadzinowe, jednorodne idme oraz zabezpieczone przed nadmiernym
zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podsivay betonowej kostki brukowej w zaleosci od
przeznaczenia me stanowd:

» kruszywo naturalne lub tamane, stabilizowane meickzare,

» podbudowa ttuczniowawirowa lubzuzlowa.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostekrmiych mana stosowa
= krawgzniki uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 lub irtgpy kraweznikow,

=  obrzea betonowe.

5.5. Podsypka

Grubai¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawieraie w granicach od 3 do 5 cm.

Jeili podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cememHpiaskowej to po zawatowaniu nawierzchni
nalezy ja polat wodg w takiej ilosci, aby woda zwilyta cah grubad¢ podsypki. Rogcielenie podsypki z
suchej zaprawy me wyprzedzéa uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Calkowite ubicie nawierzchni z kostki musi doyakaczone przed rozpoeziem wigzania cementu w
podsypce.
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5.6. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych i chodnikéw betonowych

Uktadanie kostki zaleca i wykonywa recznie na mniejszych powierzchniach, zwilaszcza
skomplikowanych pod wzgtlem ksztattu lub wymagagych kompozyciji kolorystycznej uktadanych deseni
oraz r@nych wymiarow i ksztattow kostek.

Kostke uktada s} na podsypce lub podita piaszczystym w taki sposob, aby szczelingdzy kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostknalezy uktad& okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni,
gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaegagzeniu.

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiae]j zaleca siwykonywa przy temperaturze
otoczenia nie mszej nz +5°C. Dopuszcza giwykonanie nawierzchni §&@ w ciagu dnia temperatura
utrzymuje s¢ w granicach od 0°C do +5°C, przy czyndlijav nocy spodziewaneasprzymrozki kostk
nalezy zabezpieczy materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. nmaitze stomy, papitp.).

Kostke uktada st okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniew@o procesie ubijania podsypka
zagszcza Si.

Ubicie nawierzchni naly przeprowadzi za pomog zagszczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostgnz
tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie waliywa¢ walca.

Ubijanie nawierzchni naly prowadzt od krawedzi powierzchni w kierunku jejrodka i jednoczanie w
kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nier&enpowierzchniowe magbyé zlikwidowane przez
ubijanie w kierunku wzdtenym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzame feknicte) naley wymienic na kostki cate.

Szerokd¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosid 3 mm do 5 mm. Po
utozeniu kostek, spoiny natg wypetnic piaskiem.

Wypelnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniwstMar piasku i wmieceniu go w spoiny na sucho Iub, p
obfitym polaniu wod - wmieceniu papki piaskowej szczotkami wlilie rozgarniaczkami z piérami
gumowymi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB 1 ,Wymagania ogélne”,.fikt

6.2. Badania podczas wykonywania robot
Podczas wykonywania robot nayeprzeprowad nastpujace badania:
» sprawdzenie konstrukcji nawierzchni,

* sprawdzenie obramowania nawierzchni,

Nalezy przeprowadz ocerp wizualrg obramowania nawierzchni na catej disgobudowanego
odcinka.

» sprawdzenie ut@enia kostki,
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Sprawdzenie prawidtovoi utozenia kostki nalgy przeprowadZi przez dokonanie oceny wizualnej na
calej dtugdci budowanego odcinka.

* sprawdzenie spain,

Sprawdzenie wypenienia spoin ngtevykona& w co najmniej trzech losowo wybranych miejscach na
kazdym rozpocetym odcinku.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
Po wykonaniu nawierzchni z kostki brukowej rgi@rzeprowadzi nas¢pujace badania:
e réwnasé,
Nieréwnaci podizne nawierzchni naky mierzy¢ 4-metrows tatg lub planografem.
» spadki poprzeczne,
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzagodne z DokumentagcProjektows z toleranci +0,5%.
* niweleta nawierzchni,

Réznice pomédzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi -2 cm.

e szerokd¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ sie od szerokéci odtwarzanej o wicej niz £5 cm.

Czstotliwas¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni pawiby dostosowana do powierzchni
wykonanych robét.

Zaleca s, aby pomiary cech geometrycznych byly przeprowadznie rzadziej @i 2 razy na 100 f
nawierzchni

i w punktach charakterystycznych dla niwelety lubgkroju poprzecznego oraz wedzie tam gdzie poleci
to Zamawiajgcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB 1 ,\&gamia ogodlne”, pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf wykonanej nawierzchni z kostki brukowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB 1 ,Vagania ogolne”, pkt 8.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z DokumentadpProjektovs, STWIORB i wymaganiami
Zamawiajcego, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytys:

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w STWIORB 1, pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena odtworzenia 1 mawierzchni z kostki brukowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie wraz ze skropieniem vgqubdiaza gruntowego,
— dostarczenie materiatéw,
- wykonanie podsypki,
- utozenie i ubicie kostki,
— wypelnienie spain,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN -EN 12620+A1:2008 — Kruszywa z betonu (org.)

2. PN-B 197-1:2002 — Cement &2 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodiwodotyczce cementow
powszechnegoaytku

3. PN-EN 1008:2004 — Woda zarobowa do betonu. Speagjtikpobierania prébek, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanpjocesow produkcji betonu

4. BN-80/6775-04/01 - Prefabrykaty budowlane z bet@&lamenty nawierzchni drog, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

5. BN-80/6775-03/02 - Prefabrykaty budowlane z bet@amenty nawierzchni drég, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Plyty drogowe.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
STWIORB 10 — SIEC WODOCIAGOWA
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \iyinia i Odbioru Rob6t Budowlanych wymagania
dotyczzce wykonania i odbioru rob6t w ramach budowy swoidockgowe] zwhzanej z zadaniem pn.
.Budowa sieci wodoaigowej"”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktiwepostpowaniu przetargowym i przy wypetnieniu
umowy na wykonanie robét zedanych z realizagjprzeds¢wzigcia wymienionego w pkt. 1.1. STWIORB
11 ,Siet wodociagowa”.

1.3. Zakres robét obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji doty@asad prowadzenia robot instalacyjno-maona/ch
wodochgu zgodnie z DokumentacProjektova.

W zakres robot wliczono:
* roboty instalacyjno-montawe:

— utlazenie przewodow z rur giieniowych z PE100 SDR 17 w zakresrednic PE 160,
PEG63mm

- utozenie przewodow z rur giieniowych i PE100 SDR 11 dla PE32, PE40,

— utazenie rur ostonowych z HDPE, DN160 mm w miejscu gkoavan z istniegcymi kablami
elektrycznymi i teletechnicznymi

— monta studni wodomierzowych z tworzyw sztucznychsrednicy 1000mm zamketych
szczelm pokrywa wypetniory materiatem izolacyjnym proba szczedon

— monta studni wodomierzowej wodomierza kontrolnego zgkw betonowych drednicy
DN1500mm

— monta armatury: zasuwy, hydranty
» kontrola jakdci,

* inspekcja TV kanatéw,

e 0odbior robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podane riej okr&lenia w kadym wypadku naley rozumie nas¢pujaco:

+ oshowa geodezyjna pozioma usystematyzowany zbior punktéw, ktérych wzajenmogozenie
na powierzchni odniesienia zostato gkoee przy zastosowaniu techniki geodezyjnej,

« osnowa geodezyjna wysokgciowa — usystematyzowany zbior punktow, ktérych wysckav
stosunku do przytej powierzchni odniesienia zostata clhoma przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej,
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« punkty gtdwne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowezqracatkowy i kohcowy
punkt trasy,

« reper — trwaly znak geodezyjny o ustalonej wysétonyrazonej w metrach n.p.m. i wspéddnej w
uktadzie siatki niwelacyjnej patwowej,

« warstwa humusu— warstwa urodzajnej ziemidlinnej, nadajcej st do upraw rolnych,

. przytacze wodocagowe— rurochg doprowadzacy wod: do budynku z sieci wodagiowej oraz
z indywidualnego ujcia,

« wodociag — zesp6t wspotpracafych ze solp obiektéw i uradzenr inzynierskich, przeznaczonych
do zaopatrywania w weg

« zlacze zgrzewane- pohczenie dwu lub wdcej czsci sieci, wykonane za pompegrzewania,

« kanalizacja sanitarna wewretrzna — zesp6t wspoOtpracigych ze sofp obiektéw i urzadzen
inzynierskich, przeznaczony do odprowadzaweiakow,

+ podsypka— kruszywo wykorzystywane do wypetnienia przestrzemiedzy dnem wykopu a
rurociggiem i obsypk,

« obsypka — material gruntowy mgidzy podizem (ewentualnie podsypk a zasypk otaczajcs
rurociayg,

« zasypka— warstwa wypelniaca z materiatu gruntowego ¢dizy powierzchry obsypki i terenem.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWIORB zgjodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami, dokumentacjtechnicze oraz definiciami podanymi w STWIORB 1 ,Wymagania
ogolne”.

Pozostate okigenia podane w niniejszej STWIORB ggodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w STWIORB 1 "Wymagmaiogodlne", pkt 1.4.
1.5. Ogd6lne wymagania dotycgce robot

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB 1 “Wymagania ogolne”, pl&

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotygee materiatdw podano w STWIORB 1 “Wymagania ogo/ipdt 2.

2.2. Materialy stosowane przy robotach instalacyjnenontazowych rury i ksztattki wodociaggowe

Przewody cinieniowe z rur PE100, SDR 17 i SDR11, PE 160x9,5@EH0x5,4; PE 90x8,2; PE63x3,8mm;
PE40x3,7mm.

Uzbrojenie sieci

- zasuwy DN80 mm DN 150 wraz z obudgw
- hydranty paarowe nadziemne DN80 mm,
- wezly wodomierzowe,
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- zlgcza redukcyjne PE,

- trgjniki redukcyjne,

- trgjniki,

- huki,

- studnie wodomierzowa DN 1000 wraz z armatur

- Studnia wodomierzowa (na wodomierz kontrolny ) ggiv betonowych DN1500

Rury ochronne

- rury ostonowe z HDPE DN 160mm,

Pozostate materiaty

- beton zwykly,

- cement,

- deskiiglaste,

- domieszka do uszczelniania betonu,
- klamry ciesielskie,

- kolano stopowe kotnierzowe do hydrantu,
- kotnierzslepy DN8O,

- kostka betonowa,

- krawedziaki iglaste,

- krociec dwukotnierzowy,

- fancuch uszczelniagy tu-2,

- luki cisnieniowe,

- opaski do nawiercania 90/2”, 150/2",
- obudowa do zasuw,

- piasek,

- podchloryn sodowy,

- pokrywy nastudzienne,

- roztwor asfaltowy izolacyjny,

- rury stalowe DN50 mm,

- skrzynkazeliwna do zasuw,

- stopnie wlazoweeliwne,

- $ruby stalowe,

- tablica informacyjna do znakowania rurgmi,
- tasma ostrzegawcza,

- uszczelki gumowe,

- wihazy kanalowe nastudzienne,

- woda,

- zfaczka przyhczeniowa ISO,

- ZWir.
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2.3. Sktadowanie materiatéw na placu budowy

Magazynowanie materiatbw powinno odbywaigc na terenie rownym i utwardzonym z #iwoscia
odprowadzenia woéd opadowych. Teren przeznaczonyskikadowanie materialdow nale wydzielic i
wyraznie oznaczy. Zaleca si sposob skladowania materiatow uitiwiajacy dostp do poszczegdlnych
jego asortymentow.

Magazynowane rury powinny byzabezpieczone przed szkodliwym dziataniem prom&anecznych,
opadow atmosferycznych oraz wysokiej temperatuig (myzsza ni 40°C). Diwsze sktadowanie rur
powinno odbywa si¢ w pomieszczeniach zamktych lub zadaszonych. Rur z PVC nie wolno nakiywa
uniemaliwiajac przewietrzanie.

Rury o r@nychsrednicach i grubiiach winny by sktadowane oddzielnie, a gdy nie jest taztivee, rury o
grubszegciance winny znajdowasie na spodzie.

Rury stalowe powinny hky skladowane w pozycji igcej jedno lub wielowarstwowo na podktadach
drewnianych. Pierwsz warstwe rur naley zabezpieczy przed przesuaciem za pomag klindw
drewnianych przybitych do podktadéw. Ruryina przechowywa pod zadaszeniem (wigt Rury naley
uklada wedtugsrednic, w sposdb zapewniay stateczn& oraz umaliwiajacy dostp do poszczegdinych
asortymentéw. Wysokd stosu nie powinna przekrac¢zh,5 m.

Cement, materialy izolacyjne, ksztattki, uszczelkdz inne drobne elementy nateskladow& w magazynie
zamknitym.

Studzienki nalgy sktadow& na rownym podizu, w potazeniu poziomym, na podkladach drewnianych,
przekladane wkladkami drewnianymi i zabezpieczormeeg przetaczaniem, zgodnie z zaleceniami
producenta. Rur nie nale sktadowa bezpdrednio na podizu.

Elementy studzienek nale skladowa na uprzednio przygotowanym, utwardzonym i odwodgpin
podiazu.

Sktadowanie otuliny styropianowej na placu budowie rwymaga specjalnych pomieszfizeani
zabezpiecae przed zmiennymi warunkami atmosferycznymi. Ze wdglna maty gizar materiatu, otuliny
nalezy zabezpieczy przed przypadkowym przemieszczeniem na wskutekdil powiewow wiatru.

Elementy konstrukcji stalowej nie modhezpdrednio kontaktowa sie z wody lub gruntem, dlatego
konieczne jest pouktadanie ich na podktadkach diaweh lub betonowych.

Sposbb uktadania konstrukcji powinien zapeiwni

a) jej stateczni i nieodksztatacalrig,

b) dobre przewietrzenie elementow konstrukcyjnych

¢) dobg widocznd¢ oznakowania elementéw sktadowych,

d) zabezpieczenie przed gromadzeniegwgid opadowych§niegu, zanieczyszcae

2.4. Odbior materialdw na budowie

Materiaty naley dostarcz¢ na budow wraz ze swiadectwami jakéci, kartami gwarancyjnymi i
protokotami odbioru technicznego, atestami, apiaiatechnicznymi, deklaracjami zgodo

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalsprawdzt pod wzgédem kompletnéci i zgodndci z
danymi producenta.
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Nalezy przeprowad@ ogledziny dostarczonych materiatdw. W razie stwierdaemiad lub powstania
watpliwosci ich jakaci, przed wbudowaniem nadg podd& badaniom okrdonym przez Zamawiagego.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB 1 “Wymagania ogdélne”, pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania przewodow wodoejgowych

Wykonawca przyspujacy do montau i instalacji wodocigu powinien wykaza sig maozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:

e przyczepa,
* samochdd dizycowy,

» samochéd dostawczy,

» samochdd skrzyniowy,

» spawarka,

* urzadzenie przewiertowe,
* weciggarka mechaniczna,
» wdzek platformowy,

* wycigg do urobku ziemi,
* zagszczarka,

* zespot pgdotworczy,

* zuraw samochodowy.

Sprzt montaowy musi by w petni sprawny i dostosowany do technologii i waow wykonywanych
robot. Sposob wykonania robot oraz sprzaakceptuje Inwestor.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB 1 “Wymagania ogqlp&t 4.

4.2. Warunki transportu

Wykonawca zobowizany jest do stosowania takiéfodkow transportu, ktore pozwplnikna¢ uszkodzé
i odksztatcé przewaonych materiatow.

Materiaty na budow powinny by przewaone zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz BRielzaj
oraz liczbasrodkow transportu, powinna gwarantawarowadzenie robot zgodnie z zasadami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej, STWIORB i wskazaniami Zammjacego, oraz w terminie przewidzianym w

93



STWIORB 11-Technologia

kontrakcie.

Przewagone materialy powinny &y rozmieszczone réwnomiernie oraz zabezpieczone dprze
przemieszczaniem podczas ruchu pojazdu.

Rury powinny by uktadane w pozycji poziomej. Piervgsavarstwe rur naley uktada& na podkiadach
drewnianych, z zaleniem klinbw pod skrajne rury. Przy wielowarstwowyhozeniu rur, gbrna warstwa
nie mae przewysza scian srodka transportu wcej niz /5 $rednicy zewstrznej rury. Poszczegdlne
warstwy rur nalgy przektadé materiatem wyciétkowym w miejscach stykaniagsivyrobow.

Kregi nalery transportowa w pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycjiudbwania przy zyciu
dowolnego samochodu. Dla zabezpieczenia przed dgzekeem przewsmonych elementow, Wykonawca
dokona ich usztywnienia przez zastosowanie przekiatbzporow i klinbw z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatéw.

Wihazy kanatowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpieszaj
przed przemieszczeniem i uszkodzeniem. Wiazy tyipgkiego mana przewozi luzem, natomiast typu
lekkiego naley uktada na paletach po 10 sztukacky¢ taéma stalows.

Prace przewozowe i roztadunkowe nie powinnyg pyowadzone w temperaturze pig)i-5°C i powyej
30°C (z uwagi na zwkszory kruchc¢ tworzywa). Transport oraz prace przetadunkowe mperaturach
ujemnych powinny by prowadzone ze szczegélastraznoicia.

Prety do zbrojenia powinny yprzewaone odpowiednimérodkami transportu, w sposob zapewsig
unikniecie trwatych odksztal@deoraz zgodnie z przepisami BHP. Warunki transppdawinny zapewnié&
zabezpieczenie elementéw przed wptywem szkodliwyatunkéw atmosferycznych.

Elementy transportowane przy pomocmibow musz by¢ podnoszone przyzyciu odpowiednich zawiesi
z zachowaniem zasad bezpietava.

Podczas transportu elementow konstrukcji stalogredkami drogowymi naley dostosowé sie do
ograniczé wymiarowychsrodkow transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogo6lne wymagania dotygee wykonywania robét podano w STWIORB 1 “Wymagavgélne”, pkt 5.

5.2. Prace wsgpne

Wykonawca przedstawi Zamawdsagpmu do akceptacji projekt organizacji i harmonagraobét
uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakichgola wykonywane roboty zwzane z budowwodochagu.

Podstaw wytyczenia trasy wodoggu stanowi Dokumentacja Projektowa i Prawna. Szupegy opis prac
przygotowawczych i rozbiorkowych przedstawiono W8DORB 2 ,Przygotowanie terenu pod budgw
oraz STWIORB 3 ,Roboty rozbiorkowe”.

5.3. Roboty ziemne

Szczegotowy opis prowadzonych roboét ziemnych omisarSpecyfikacjach STWIORB 4 ,Roboty ziemne.
Wykonanie wykopow w gruntach kategorii I-IV” orazSTWiORB 6 ,Odwodnienie wykopow”.
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5.5. Roboty montaowe

5.5.1. Monta rurociogow
Po przygotowaniu wykopu, jego odwodnieniu iagoiu podsypki naley przysgpi¢ do uktadania rur.

Przy uktadaniu ruroggu naley zachowd prostoliniowd¢ osi zarbwno w plaszczgie poziomej jak i
pionowej. W tym celu nafy zamontowéa nad wykopem tawy celownicze w ogisach, co 30,0 m na prostej
lub w punktach zalamania, gice do odtworzenia osi kanatu w wykopie.

Glebokas¢ kanatow ttocznych zgodnie z Dokumentalyojektova.

Rury do wykopu naliey opuszczé powoli i ostranie, kcznie za pomaglin konopnych lub mechanicznie
wielokragzkiem powieszonym na tréjnogu lutbwligiem samochodowym.

Przy opuszczaniu rur zaleca sowniez stosowanie specjalnych hakéw z diugim ramienienymiery i
wytrzymaitasi¢ haka powinny b§ dostosowane do wielkoi i cigzaru rur opuszczanych.

Przy uktadaniu rur nakgy postugiwa si¢ pionem i krzgem celowniczym.

Wiasciwe potazenie uta@onej rury w stosunku do kierunku osi kanatu spraasiz pionem, a w stosunku do
linii dna projektowanego tzw. krzgm celowniczym lub fat miernicz i niwelatorem. Odlegk® gornej
krawedzi poprzeczki krzya celowniczego do jego dolnego rka stanowi odlegké plaszczyzny
wyznaczanej przez tawy celownikéw od ptaszczyzngjgktowanego dna kanatu i powinna waa sic w
petnych metrach lub pétmetrach.

Najnizszy punkt dna uktadanej rury powinien znajdéwig doktadnie na kierunku osi budowanego kanatu.
Rura powinna b utozona wg projektowanej niweletyscisle przylegg do podtaa na catej swej diugoi.
Po uta@eniu naley rure zabezpieczyprzed przesuaciem przez podbicie pachwin piaskiem.

Przy nieréwnym utgeniu rury w wykopie, rur nalezy podniéé i wyregulowa poditaze przez podsypkz
piasku lubzwiru dobrze ubitego. Niedopuszczalne jest wyréwaantitazenia rury przez podienie kawatka
drewna, cegly lub kamienia.

Opuszczoa do wykopu rug uklada s na przygotowanym podia, centrycznie z wczeiej utazonym
odcinkiem rury. Zasuwy natg montowa w trakcie uktadania przewodow, na blokach z betonu

taczenie rur z polietylenu wykobaprzez zgrzewanie elektrooporowe lub doczotowe. Wjstach
zatamania trasy wodagu naley stosowdé odpowiednie ksztattki.

Wszystkie pajczenia powinny b tak wykonane, aby byla zapewniona szcz&mozy cénieniu probnym
oraz roboczym.

Zgrzewanie przy pomocy gdz elektrooporowych odbywaesprzy wyciu ksztattek z wtopionym drutem
elektrooporowym. W zlcza wsuwa si przyckte prostopadle i oczyszczonenkd@wki rur z polietylenu, a
nastpnie przepuszcza ¢siprzez drut oporowy pd w okra&lonym czasie i o odpowiednich parametrach
zgodnie z instrukgjproducenta zktz.

Operacja elektrozgrzewania powinna yzeprowadzona przy unieruchomionych&dwkach rur.
Przy zgrzewaniu doczotowym wymaga,saby:

* zgrzewane rury miahgtsany srednig i te same grubimi $cianek,

* rury byly ustawione wspotosiowo,

» koncdwki rur byty doktadnie wyrébwnane przed ich zgrzewem,
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« temperatura w czasie zgrzewania&aw rur byta w przedziale od 210-220(PE),
» czas usurcia ptyty grzewczej przed dociskiemdadwki rury byt maliwie krotki ze wzgekdu
na dua wrazliwosé na utlenianie (PE),
» sita docisku w czasie chtodzenisa@a po jego zgrzaniu byta utrzymana na statym pozEp
aw szczeglln@i w temperaturze powsgj 100C kiedy zachodzi krystalizacja materiatu,
w zwigzku z tym chtodzenie z¢za powinno odbywasic w sposob naturalny bez przyspieszenia.
Inne parametry takie jak:
» sita docisku przy rozgrzaniu i wdeiwym grzaniu powierzchni,
e Czas rozgrzewania,
» czas dogrzewania,
e czas zgrzewania i chtodzenia,
powinny by scisle przestrzegane wg instrukcji producenta.
Po zakdaczeniu zgrzewania i zdemontowania agdzenia zgrzewagego, naley skontrolow& miejsce
zgrzewania. Kontrola polega na pomierzeniu wymiar@adlewu (szeroki i grubaci) i oszacowaniu
wartasci tych odchylé. Wartcci te nie powinny przekraczadopuszczalnych odchyleokreslonych
przez danego producenta.

5.9. Préba szczelnszi

Proby szczelnéci przewodoéw wodoagowych naley przeprowadzi zgodnie z norsmPN B-10725:1997.

W celu sprawdzenia szczekwd i wytrzymatdici polczer przewodu naley przeprowadzi proby
szczelnéci. Proby szczelrimi nalezy wykona dla kolejnych odbieranych odcinkéw przewoduzéanie
inwestora lub gytkownika naley rowniez przeprowad# proby szczelnéci catego przewodu.

Zaleca s} przeprowadzi proke cisnieniows hydraulicza, jednake w przypadkach uzasadnionych
wzgledami techniczno-ekonomicznymi gma stosowé proby pneumatycza

Sposéb przeprowadzania i petny zakres wymaggiazanych z prébami szczelf 3 podane w normie.
Niezaleznie od wymaga okreslonych w normie naley zachowad nasgpujace warunki przed przygbieniem
do przeprowadzenia proby szczeicio

. zastosowane do budowy przewodu materiaty powinny kgodne z obowgizujacymi
przepisami,
. odcinki poddawane prébie szczednobmogy mie¢ diugas¢ okoto 200 m w przypadku wykopdw

o scianach umocnionych lub ok. 300 m przy wykopachumecnionych ze skarpami
. wszystkie zicza powinny by odkryte oraz w petni widoczne i dephe,

. odcinek przewodu powinien byna catej swoje] dtugei stabilnie zabezpieczony przed
wszelkimi przemieszczeniami wykonana doktadnie pkay

. wszelkie odgaizienia od przewodu powinny byamkngte,

. profil przewodu powinien uniiwia¢ jego odpowietrzenie w najugzych punktach badanego
odcinka,
. nalezy sprawdzéa wizualnie wszystkie badane pokenia.

W czasie prowadzenia préby szczékimalery w szczegolnéri przestrzeganasgpujacych warunkow:

. przewdd nie meze by nastoneczniony a zintemperatura jego powierzchni zesnznej nie
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moze by¢ nizsza nk 1°C,

. napetnianie przewodu powinno odbyige powoli od najntszego punktu,
. temperatura wody wykorzystywanej przy probigenia nie powinna przekragza0°C,
. po catkowitym napetnieniu wadi odpowietrzeniu przewodu nale pozostawd go na 12

godzin w celu ustabilizowania,

. po ustabilizowaniu gi prébnego @nienia wody w przewodzie nalg przez okres 30 minut
sprawdza jego poziom,

. w wypadku préby pneumatycznej napetnianie przewpdwietrzem powinno si odbywa
dwuetapowo z przeprowadzeniemguldin badanego odcinka gdizy etapami,

. po uzyskaniu éhienia prébnego natg przewod pozostawiprzez okres do 24 godzin dla
wyréwnania temperatury powietrza weytnz przewodu z temperatuotoczenia i po tym czasie
nalezy przysgpi¢ do kontrolowania énienia (widciwa proba szczelsoi trwajaca nie dhdej
niz 24 godziny) w odgpach co 30 minut,

. caly przewdéd mge by poddany probie szczelfm dopiero po uzyskaniu pozytywnych
wynikéw préb szczelniei poszczegdinych jego odcinkow oraz po jego zasiypa wyptkiem
miejsc gczenia odcinkow,

Cisnienie prébne Pp powinno wynosi
 dla odcinka przewodu ogriieniu roboczym pr do 1MPa, Pp = 1,5pr lecz nisze nk 1MPa,
 dla odcinka przewodu ogriieniu roboczym pr ponad 1MPa, pp = pr + 0,5 MPa,

» szczelné¢ odcinka i catego przewodu powinnachgprawdzona zgodnie z oba#ujaca normg. Po
zakaiczeniu proby szczeldoi nalezy zmniejszy cisnienie powoli w sposob kontrolowany a przewod
powinien by opr&niony z wody.

* wyniki prob szczelngi powinny by ujete w protokotach, podpisanych przez przedstawicieli
wykonawcy, nadzoru inwestycyjnegozytikownika.

» podczas badania powinien buzywany cechowany manometr tarczowdye@nica tarczy minimum
150 mm) o zakresie 0 50% ¢ikiszym od cinienia probnego i dziatce elementarnej 0,01MPa.

5.10. Plukanie i dezynfekcja przewodu

Po uzyskaniu pozytywnych wynikéw proby szczdbimalery przewod poddaptukaniu tywajac w tym
celu czystej wody wodoggowej. Pedkos¢ przeptywu wody powinna unabwi¢ usungcie wszystkich
zanieczyszcze mechanicznych wyspujacych w przewodzie. Woda plugza po zakaczeniu ptukania
powinna by poddana badaniom fizykochemicznym i bakteriologyen.

Jasli wyniki badan wskazuy na potrzeb dezynfekcji przewodu, proces ten powinier¢ lpyzeprowadzony
przy wyciu wodnych roztworoéw wapna chlorowanego lub raxwpodchlorynu sodu w czasie 24 godz. Po
tym okresie kontaktu pozostatochloru w wodzie powinna wynasbkoto 10mgCldcen?. Po zakéczeniu
dezynfekcji | spuszczeniu wody z przewodu pgleonownie go wyptuka

5.11. Oznaczenie uzbrojenia sieci

Oznakowanie trasy wodegu za pomog tasmy ostrzegawczo lokalizacyjnej w kolorze niebieskam
wtopiorng wkiadka metalowvg.
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Oznakowanie trasy wodagu za pomog tabliczki znamionowej dla wodagéw w kolorze niebieskim
umieszczonej na murze zgodnie z PN-B-09700:1986.

Oznakowanie trasy wodagju za pomog stupkéw betonowych z tabliczka znamionpdla wodocigow w
kolorze niebieskim zgodnie z PN-B-09700:1986.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie gghictej jakasci robot.

Wykonawca ma obowkek wykonania pelnego zakresu badaa budowie w celu wykazania
Zamawiajcemu zgodnéei dostarczonych materiatéw i realizowanych robddakumentacj Projektove
oraz wymaganiami STWiIORB, normami i przepisami.

Przed przysipieniem do badania, Wykonawca powinien powiadoBdamawiajcego o rodzaju i terminie
badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawi &@ipgi wyniki bada do akceptacji Zamawiggego.
Wykonawca powiadomi pisemnie Zamavgiz@go, o zakaczeniu kadej roboty zanikajcej, ktdn maze
kontynuowa dopiero po pisemnej akceptaciji odbioru przez Zaimgoego.
Kontrola jakaci robét dla budowanego odcinka sieci wodgowej powinna odbyw@asic w obecnéci
jego wytkownika.
W ramach kontroli jakeci nalery:

- poddé& rurochgi prébie na szczelié,

- sprawdz¢ usytuowanie armatury,

- sprawdz¢ zgodnd¢ z Dokumentag Projektova,

- sprawdz¢ podparcia, podwieszenia armatury, ruggow,

- sprawdz¢ poprawndé¢ usytuowania studni wodomierzowej,

- sprawdzt szczelné¢ zamykania zasuw, nawiertek,

- sprawdzt prawidiowad¢ zamontowania rur ochronnych.
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Badanie materialow

Uzyte materialy do wodogiju powinny by zgodne z projektem. Sprawdzenigytych materiatéw do
budowy wodocigu przez poréwnanie ich cech z wymaganiami d&rg/mi w projekcie.

Badanie zgodni@i z projektem

sprawdzenie, czy zostaly przegbtme wszystkie dokumenty,

sprawdzenie dokumentow pod wadgm merytorycznym i formalnym,

sprawdzenie czy zmiany wprowadzone w trakcie wykeanjia rob6t zostaty wniesione do projektu
i dostatecznie umotywowane w Dzienniku Budowy zawispotwierdzonym przez Inspektora
Nadzoru,

sprawdzenie kzinych zalgonych taw celowniczych w nagdaniu do reperéw,

sprawdzenie czy poszczegdblne fazy robét wykonaodrzig z dokumentami.

Badanie gibokasci utozenia przewodu i wielkii przykrycia

Badanie przeprowadzagirzez pomiar:

rz¢dnej podiga przy uwyciu niwelatora,

wysokasci przewodu w przekroju poprzecznym,

obliczenie rénicy wysokdgci h, pomegdzy sum wynikéw pomiaréw jw., a rgng projektowanego
terenu w danym punkcie.

Badanie w zakresie budowy przewodu i obiektow

badanie utgenia przewodu — sprawdzenie oparcia przewodu vzchiej dtugdci i na szerokeci
co najmniej ¥a obwodu rury, symetrycznie do ich Bsidanie naley przeprowadz przez ogjdziny
zewretrzne,

badanie ulgenia przewodu w planie — sprawdzenie kierunku esewodu wykonanego wedtug
rysunkéw w projekcie z doktadicia do 5cm, w trzech wybranych miejscach badanegm&dci
badanie uteenia przewodu w profilu — sprawdzeniednych kolejnych studzienek przez pomiar
i porébwnanie z rednymi w projekcie, lub przez pomiarednych w dowolnie wybranych punktach
przewodu po jego wierzchu pozaaami rur i poréwnanie z wyliczonymigdnymi wg projektu.
Pomiaru nalgy dokona& w trzech wybranych punktach badanego odcinka podew

badanie wykonania zmiany kierunku #mego przewodu w planie i profilu — badanie pale
przeprowaddi przez ogjdziny zewrtrzne oraz pomiary. Pomiar promienia tuku oraz ggidav
wykonuje s¢ przy wyciu tasmy stalowej i miarki z doktadrsciag do 1 cm,

badanie pajczenia rur i prefabrykatow — sprawdzenie wykongri&czen nalezy przeprowadzi
przez og¢dziny zewrtrzne.

Dopuszczalne tolerancje przy odbiorze:

odchylenie osi ruroggu od ustalonej w planie nie powinno wyrosi¢ce] niz + 5cm,

odchylenie grubgci warstwy podiaa nie powinno przekracéa 3,0cm,

odchylenie szeroléoi warstwy podtaa nie powinno przekracéa 5,0cm,

odchylenie spadku utonego rurogjgu od przewidzianego w projekcie nie powinno praeke -
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10%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotygee obmiaru rob6t podano w STWIORB 1 "Wymagania ngglpkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg budowy sieci wodoggowej jest:

dla utazonego wodogigu - metr [m],

dla wykonania pajczen rur — sztuka [szt.],

dla wykonanych blokéw podporowych— metr &enny [m3],

dla przeprowadzonej proby szczeloio- liczba odcinkéw, na ktorych przeprowadzonogro
dla wykonanych patzen rur polietylenowych metagzgrzewania — liczba atzen [ztacz.],
dla zamontowanej armatury, studni wodgawej i ksztaltek - sztuka [szt.],

dla wykonania oznakowania zasuw tabliczkami - szfisizt.],

dla wykonania oznakowania rurggu ta&mg ostrzegawcg - metr [m],

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotygee odbioru robot podano w STWIORB 1 "Wymagania ngtl pkt. 8.

8.2. Odbior sieci wodocigowej

8.2.1. Odbior robét zanikajgcych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robo6t powinien hy dokonany na zasadach odbioru robo6t zandsegh i ulegajcych zakryciu
podanych w STWIORB 1 "Wymagania ogolne".

8.2.2. Odbior techniczny cesciowy

Przy odbiorze naley sprawdzt zgodnd¢ robét z DokumentagjProjektovy.

Do odbioru powinien by przedstawiony odcinek przebudowanej sieci wogtpmivej.

Odbior techniczny egciowy jest to odbidr poszczegolnych faz robét pgelgcych zakryciu a mianowicie
podiaza, przewodu i armatury.

Przedi@one dokumenty:

Dokumentacja Projektowa z naniesionymi na niej maimi dokonywanymi w trakcie budowy, oraz
szkice zdawczo-odbiorcze,

dane geotechniczne obejmcg zakwalifikowanie do odpowiedniej kategorii gumraz okrélajace
poziom waéd gruntowych,
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- dane odnénie punktéw nawgzania sytuacyjno-wysokoiowego wraz z rgdng,

- podanie uzbrojenia podziemnego terenu przehiegayzdhs i w poprzek trasy wodogiu,
- Dziennik Budowy,

- dokumenty dotycxce jakdci wbudowanych materiatow.

8.2.2. Odbior techniczny kacowy

Jest to odbior techniczny catkowitego przewodu pkazczeniu budowy, przed przekazaniem do
eksploatacji.
Przediaone dokumenty:
- wszystkie dokumenty odtoie odbioréw materiatow,
- protokoty wszystkich odbioréw technicznych elementébot,
- dwa egzemplarze inwentaryzacji geodezyjnej przewoddobiektéw na planach sytuacyjnych
wykonanej przez uprawnionych geodetéw.

8.3. Zapisywanie i ocena wynikow bada

8.3.1. Zapisywanie wynikow odbioru technicznego

Wyniki przeprowadzonych baflaprzy odbiorach powinny Iy ujete w formie protokotu, szczegétowo
oméwione, wpisane do Dziennika Budowy lub do nielgdgczone w sposob trwaly i podpisane przez
nadzoér techniczny oraz cztonkéw komisji prowsad badania.

8.3.2. Ocena wynikow bada

Wyniki bada przeprowadzonych podczas odbioréw technicznyctzpaizna za dodatnie, jeeli wszystkie
wymagania przewidziane dla danego zakresu robdafgaspetnione.

Jezeli ktérekolwiek z wymaga przy odbiorze technicznym gziowym nie zostato spetnione, nayedary
faze robot uzné za niezgodsm z wymaganiami normy i po wykonaniu poprawek przag& do ponownych
bada.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotygee podstaw ptatrioi robot podano w STWIORB 1 "Wymagania ogolne”,. Skt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena jednostkowa wykonania robét obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie umocnienigcian wykopu,
- przygotowanie podia,
- wykonanie przewiertu w rurach ochronnych HDPE,
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10.

- ulozenie rur wodogjgowych wraz z mont&m armatury i innego wypogenia,

- wykonanie préby szczeldao, dezynfekcji i ptukania oraz badania przydatievody do spaycia,
- zasypanie wykopu,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

[1] PN-87/B-01060 — Stewodocihgowa zewnrtrzna. Obiekty i elementy wypagnia. Terminologia.
[2] PN-89/H-02650 — Armatura i ruragji. Cisnienia i temperatury.

[3] PN-B-01700:1999 — Wodagi i kanalizacja — Urgdzenia i sié zewrgtrzna — Oznaczenia
graficzne.

[4] PN-B-06050:1999 — Geotechnika — Roboty ziemne — ¥@ania ogolne.
[5] PN-B-10725:1997 — Wodagii — Przewody zewgtrzne — Wymagania i badania.
[6] PN-C-89222:1997 — Rury z tworzyw termoplastyczngiolprzesytania ptynéw. Wymiary.

[7] PN-EN 10210-2:2000 - Ksztaltowniki zamkté wykonane na geco ze stali konstrukcyjnych
niestopowych i drobnoziarnistych. Tolerancje, wymiawielkosci statyczne

[8] PN-EN 10224:2006 - Rury i gzki ze stali niestopowej do transportu wody i icmyptynéw
wodnych — Warunki techniczne dostawy.

[9] PN-EN 10224:2006 — Rury i gdzki ze stali niestopowej do transportu wody i icmyptyndw
wodnych — Warunki techniczne dostawy.

[10]PN-EN 1074-6:2009 — Armatura wodegowa — Wymaganiaaytkowe i badania sprawdzage —
Cz$¢ 6: Hydranty (oryg.).

[11]PN-EN 1171:2007 — Armatura przemystowa — Zasuehwne.
[12]PN-EN 13789:2005 - Armatura przemystowa. Zawpaiporowezeliwne.
[13]PN-EN ISO 6708:1998 — Elementy rurggdw. Definicja i dobér DN (wymiaru nominalnego).

[14]PN-M-74081:1998 — Armatura przemystowa. Skrayuiczne stosowane w instalacjach wodnych
i gazowych.

[15]14. PN-EN 12201 Systemy przewoddéw rurowych briszyw sztucznych do przesylania wody.
Polietylen (PE) 15.

[16]ZAT/97-01-001 Rury i ksztattki z polietylenu REElementy 4czace w rurocagach cénieniowych
do wody.

10.2. Inne dokumenty

[17]Zarzdzenie nr 60 Ministra Budownictwa i Przemystu Matw Budowlanych z dnia 29 grudnia
1970 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim pawi odpowiadéa instalacje wodoggowe i
kanalizacyjne [Dz. Budown. nr 1 z 1971 r.].
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[18] Rozporadzenie Ministra Zdrowia z dnia 29 marca 2007 r.

[19]Warunki techniczne wykonania i odbioru robét dowlano-montaowych cz.ll. Instalacje
sanitarne i przemystowe.

[20]Warunki techniczne wykonania i odbioru rurggw z tworzyw sztucznych. Warszawa 1994 r.

Uwaga! Wszelkie roboty tie w specyfikacji naley wykona w oparciu o0 obowgizujagce normy
i przepisy.
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